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Treiber-Sensor-Schaltkrelis

Der Treiber-Sensor-Schaltkreis B 3040 DA ist fir den Einsatz in Leiterplattentestern flr Bestickungs«
priifungen vorgesehen. )

Dabei werden dem Priifling auf der Leiterplatte an den Eingéngen logische Pegel aufgezwungen, unab-
hingig von Pegeln inmerhalb der Schaltung.

Der Schaltkreis untergliedert sich in Treiber- und Sensorkomplex und beinhaltet folgende Funktions-
blocke:

~ Anslogeinginge flir den Treiber=- und Sensorteil
= Treiber
- Sensor mit Auswertelogik

- Steuerlatches

In zwei Gruppen von jeweils drei Latches werden die Informationen fiur die jeweilige Betriebsart
zwischengespeichert. Der Treiberkomplex dlent zur Ansteuerung einer externen Leistungsstufe. Dabel
wird einer der Spannungspegel der Treiberreferenzeinginge DLA ... DHB am Treiberausgang DO bereite-
gestelltbe. )

Das gleiche gilt flir Ausginge der Pull-down- bzw. Pull-up=-Widerstandsschalter RSL und RSHE, wobel an
RSH nur éiner der Pegel DHA oder DHB und en RSL nur einer der Pegel DIA oder DLB anliegen kann.



Im Seunsorkomplex wird der Spannungspegel am Eingang SENSE mit einem oberen und unteren Referenz-
wert verglichen, und durch die Auswertelogik wird die Ergebnisinformetion an den drei Digitalaus-
gingen SEL, S5 und SMR bereitgestellt. ’

Als Referenzwerte wirken die Spannungen an den Sensor-Referenzeingéngen SLA ... SHB. Die Kompa-
ratorergebnisse kdnnen durch zwei Latches zwischengespeichert werden.
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Anschluf Belegung
Uggr = 50V
UCCZ = 24 V Betriebsspannungen
-Ucc3 = 20 V
M Masse
SHA Schwellwertspannung A, Sensor High
SHB 1 B, w L4
SLA # A, Sensor Low .
SLB 1 N B " 1® i3
DHA Treiberreferengspennung A, Treiber High
DHB 9"t B 9 " 1]
DLA " : - A, Treiber Low -
DLE . 1 . B, " "
BIAS Bies setzen flir den Schaltkreis
LD SETUP Laden der "Setup"mDaten
1D AGT Leden der "Active'=Daten
SENSTR Sengorstrobe zum Abspeichern der Semsorscheltungseusginge
CON/LLS Connect (CON)/Logikpegelauswehl (LLS)-Dateneingengsleitungen zu zwei
separaten Latches
SEE/RL Sensor Error Enable (SEE)/Widerstanoa Low (RL}eDatenelngangsleltung zZu
gwei separaten Laiches
STA/RH Status (STA)/Widerstand High (RH)=Dateneingengsleitung zu zwei separaten Latches
SMR .. Sensor-Midrange; im Normalbetrieb Anzeige, deB gemessehe Spannung zwischen
High= und Low-Sensorschwellwerten liegt
RSL - Widerstandsschalter Low-Ausgang des durch das Latch RL gesteuerten VWiderstands-~
‘ schelters {resistor switches low) )
bp PNP-Treiber-Ausgeng des D/S<Chips zum Treiben der P¥P-Treiberstufe des D/S~Puffers
SENSE Sengsoreingang - Eingang der Sensorlogik des D/S=Chips
Do Treiberausgang - Ausgang der Treiberschaltung auf dem D/S<Chip
DN NPN-Treibersusgeng des D/S=Chips zum Treiven der NPE-Stufe des Treiberausgengs-
; puffers .
RSH Widerstandsschalter High - Ausgang des durch das RH-Latch gesteuerten Widerstends-

schalters (resistor switch high)

Grengwerte
Kurzzeichen min. maXe Einheit
Betriebsspannungen1) Uac1 0 7 v
Uch 0 25 v
WUCCB o] 21 v
Eingangsspannungen 7 UI
Digitaleingénge - ' 7 v
Anslogeinginge =9 17 v
Bias=Strom lBIAS ' =155 0 mh

1)]:':Le Betriebsspannungen UCC1 und UCCE dliirfen nicht ohne Betriebsspannung UCCB (UCCB ¢ =15 V) an~

liegen. -
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Bild 3: Blockschaltbild
Betriebsbedingungen
Kurzzeichen mine. maxe Einheit
Betriebsspannungen UCC‘! 4,75 5:25 v
UCCQ 23,75 24,75 v
"UCCB 19575 20,25 v
Eingengsspannungen der
Digitaleingénge UIH 2.4 v
0 v
1L 7
Analogeingangsspannungen UI -8 16 v
Ausgangsstrome der
. . T _
Digitelausginge ol 400 , /u.A
I 2 mh

0L
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Fortsetzung
Ausgangsstrome IDN -1,5 mA
IDP ‘ 1,5 mA
IRSL 10 mA
“IrsH 10 mA
. B o
Umgebungstemperaturbereich a 10 70 [
s _ _ . - = Op _
Statische Kennwerte (UCCl = 5V, UCCZ = 24V, UCC3 20V Jz 25 °C 5 K)
Kurzzeichen min. maxs Einheit
Eingangsstrome der Digital- IIL ~-300 pA
eingdnge ;
- _ 1
UIL = 0,4V, UBIAS =0 Vl)
UIH = -5V, UBIAS =0V IIH 80 HA
Fingangssirom der Analog- IIA
eingénge
SENSE, SLA, SLB, SHA, SHB,
DLA, DLB, DHA, DHBZ) 50 " pA
_ 1) ‘
Ugias = 0V
UI = 16 V
Eingangsclampingspannung ) —UIK 1,5 v
-II =10 mA, UBIAS =0V
High-Ausgangsspannung der UDH 2,4 v
Digitalausgdnge SMR, SS
_ 1
Ugras = 0V
'IDH = 0,4 mA
l.ow-Ausgangsspannung der UDL 500 mv
Digitalausgédnge SMR, SS,
SEL
- 1)
Ugzas = 0V
IGL = 2 mA
Ausgangsspercstrom -IOH 100 A
des 0C-Ausganges SEL
_ _ 1)
UDH =5V, UBIAS =0V
StromaufnahheZ)
L 1
UBIAS =0V ICCl 60 mA
ICCZ 23 mA
“Tees 35 mA
Stromaufnahme im )
Standby-Betrieb ICCZS 15 mA
u =12 P
BIAS -I 30 mA

CC35



Fortsetzung
Kurzzeichen min. max. Einheit

Spannungsfehler an OO UDOB)

_ 1
Ugpas = 0V ”
U = U =0V -50 50 mV
oL OH 2)
UDL = UDH = -8 V; 16 V -100 120 mV
Spannungsfehler an 6)
RSH, RSL : URq4)
U -0 vb o

BIAS 2)

UDL = UDH = —§ V; 16 V -100 4 100 , mV
Komparatorfehleré), A USENSES)

_ 1) - )
UBIAS =0 V7, USH = -8V,
+16 V
USL = -8V, +16 V ’
USENSE = -8V, +16 V -60 60 my
Reststrom an DO, DN, DP,
RSL, SENSE, RSH bei abge-
schaltetem Treiber/Wider- 6)
standsschalter nach Masse IUZ

_ 1) S =1 B -
UBIAS =0V, UD =10V ) 10 10 ‘ (1A

Balancespannung an DO, DN,
SENSE, DP, RSL, RSH bei ab- U
geschaltetenm Treiber/Wider-S)
standsschaltier nach Masse

0z

) UBIAS liegt tber R = 22 kOhm am AnschiuBl 9

2 Ein- und Ausgidnge offen, Analogeingdnge auf Masse

3) _ -
)AUDD = Uy, - Ugg bzw. AUgy = Upy - Upg
4 _ - -
)AURS = Uy, - Upg bzw. Alpg = Upy - Upg
5 . .
AU = Ugy - U _
SENSE SH SENSE  bzw. AUgpryer = Ug - Ugpnse + Usenge 098

eine der Schwellwertspannungen USH bzw. USL wird variiert bis zum Wechsel
des logischen . Pegels nach Wahrheitstabelle der Sensorlogik.

6) Die entsprechende Betriebsart ist vor der Messung zu laden, Eingangsspannungen

entsprechend Betriebsbedingungen

Die vorliegenden Datenblatter dienen
ausschiieBlich der Information!

Es konnen daraus keine Liefermég-
lichkeiten oder Produktionsverbind-
lichkeiten abgeleitet werden.
Anderungen im Sinne des techni
schen Fortschritts sind vorbehalten.
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