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Funktionsbeschreibung: .

Der B 391 D stellt die komplette mikroelektronische Komponente von Elekirénik-
motorkonzepten fir Kassettenlaufwerke der neuen Generation Radiorecorder oder
“ahnliche Anwendungen dar. Durch den grofRen Betriebsspannungsbereich (@ 20 V)
werden die Eéek‘ﬁr@ﬂnkm@tme universell einsetzbar.

Der B 391 D stellt eine Eigenentwicklung dar. Seine Funktionen bemhaiien in der
Hauptsache das Anlaufen, den Selbstlauf, die analoge und digitale Brehzahfregeiung
e die Abk@mmu?lef’ung der SnLieﬁnnrﬁuEﬁnfﬁgfﬂn van kommiutatoriosen ?‘f@iuf’%u
_Das Kurz- und Langzeitverhalten der Drehzahl in Abhangigkeit von Temperatur und
Betriebsspannung wird im wesentlichen durch die Genauigkeit des integrierten Refe-
renzoszillators und seiner frequenzbestimmenden passiven Komponenten bestimmi,
Durch den Referenzoszillator und nachfolgende Teilerketten wird in der Anl aufphasa

ein Takiregime erzeugt, das

1. das Ricksetzen aller Logikteile in den Grundzustand veranlafit,

/2. den Rotor und den Stator definiert positioniert,

3. den Rotor in Anlaufrichtung (ﬁumh entsprechende Psnbegghaémm wah%bar}
beschieunigt,

4. bei genligend hoher induzierter Motor- EME( {>150 mV) in die Betriebsart
Lselbstlauf” umschaitet.

in der Anlauf- und Selbstlaufphase erfolgt die Beschleunigung der Motordrehzahl
mit maximaler Energie, so daf in sehr kurzer Zeit die Nenndrehzah! erreicht ist.

Bis zu diesem Zeitpunkt besteht die Méglichkeit, tiber einen 1S-Anschluf das NF-Sig-
nal im Verstérkerirakt zu unterdriicken. Bei Erreichen der Nenndrehzah| erfolgt Gber
die Stromregelung des Motors die Drehzahlkorrektur. Das dazu bendtigte Signal wird
durch digitalen Vergleich der Ist- mit der Solidrehzahl in einer PLL und durch Uber-
fagerung mit der induzierten Tachospannung gebildet. Ohne Gleichlauffehler ist die
Motordrehzahi phasenstarr mit der Referenzfrequenz verkoppelt.

Gleichlauffehler flihren zur Phasenmodulation, die durch einen manen Vemmr!{mgs—
faktor dem Fehler @ntgegenwsrk‘t

Mehrere integrierte Schutzfunktionen sorgen fiir eine hohe Lebensdauer der Eéaku »
tmmkm@mren -

Grenzwerte:
- . min max
Betriebsspannung Uge =~ 6 20 v
| Taeh%paﬁmﬁg ' Ur BRI ¥ AT
27V —Uec'}
Endstufenstrom f1,2,3 400 . . mA
= 10s ' :
Dauerendstufenstrom o k22 250 mé
Oszillator-Entladestrom ik 20, mA
Filterwiderstand Rz 19,2 28,8 kQ
Referenzfrequenz } fs - 100 kiHz

Spannung am Drehrichtungseingang o Ug 0 %,32} mv



Fértsetzmg ‘ i
Strom am Drehrichtungseingang fon -
?‘xfeej“iﬁg@%a‘égg&ﬂgaﬁpaﬁmﬁg Ugn
Muting-Ausgangsstrom far -
Reststrom Pin 8 ' ' ' - Ins e
Osziliator-Sensoreingangsspannung Us 0

Verstdrkerausgangssirom : bio 150
Verstirkereingangsspannung Uiz O

T Strom am énvaﬁ‘ Tachospannungsausgang bia g
Betriebstemperatur B X - 10
Gesamtverlustieistung Piot -

) Uy w g@n Uee gemessen
2y Bei Uberschreitung ist Funktion nicht gewéhrieistet

H%&E@?‘E%ﬁ%ﬁﬁg?@@%ﬁ (EJ(;C = EJM = 15\! U1 2.3 " 5V U15 16,17 = T@V
7,5 ke, Cs = 330 pF; Ry = 24 kQ; %5—“ 10Q;

Ry =56kQ; Rg =

oK ) )
10 A
27 ¥

| mA
250 nA
Uce Y
+ 150 E F}»‘Ai-
4 0V
T mA
70 °C
750 ©  mW

falls nicht anders aﬂgegeben und bei §, = 25°C - 5 K}):

i,

Stromaufnahme ' loe
Uge=Uu=6V '
Cseillator ein

Uis 1517 = 9 \

Ausgangsspannung der Endstufentransistoren U,
in der Betriebsari: Anlauf U,
L1,2,3 = 100 m#A,;

Oszillator gestoppt; Pin 4 auf Masse

EJ;,;g,g = 380 mA; g Ug
Oezillator gestoppt; \

Fin 4 auf Masse

Eingangsleitwert der w Gis
Gleichrichtung : Gie
Lsia,'r@,w =22V Giz

- Vagasiy — Liss7 )

(”%
“I46.16,17 T
i CWg 17 — Yis1617

0,15

A
L& = 2,5 "‘af
Pin 6 it Masgse verbundsan

max.

18 mA
0,6 v
1,2 W
0,3 : mS
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%%b@ﬁ%{&nngm%@n {UCC = Uy =18V, U3 =6V, U167 =16V; Ry = 7,5 kQ;
Cs=330pF; Ry = 24kQ; Rg = 10Q;
falls nicht anders angeg_eben undbeid, =25°C ~ BK)

’ min. max.
NF-Ausgangsstrom LOW Ug : 250 my
28 =05 mA ‘ i
Betriebsart: Anlauf )
L)4 = 1,5 V
Pin 6 mit Masse verbunden « ,
Oszillatorentladeausgangsspannung LOW Uy _ 200 mV
Oszillator-Sensoreingangsstrom I P :
Ug =3V, Us= ’?5\! - ' 0,10 A
Ug=78V;U,=158V 25 . upA
Transformierte Tachospannung Ui, ' -
Uisie7 = Uges Ug= 1,5V ' , 14,6 - Y
U;5416A17=2QV; UQ: 1,5\/' . . ?O,? 11,8 A
Spannungsabhéngigkeit der Oszillatorfrequenz f74~'ff7 - 500  ppm/V
7

'y gemessen bei Uge = 6V
fr gemessen bei U = 10V

U4 = "3,5 V
Temperaturabhangigkeit der Oszillatorfrequenz TKgsz  — 150 " 0 ppr/k
Einsatzspannung der ,
Endstufenstrombegrenzung Us 0,9 .1V

Uge=U=6V
Osrillator ein



