vorliufige techunische Daten

Hersteller: VEB Halbleiterwerk Frankfurt é@d@e‘ﬁ

Ve;gleichstyp
UAA 4002 DP

Schnitistellenschaltkrels swischen Logikbaugruppen und Leistungselektronik

Gehsuse: 16-poliges DTL-Plastgehiuse (Zollraster)
2

‘Beuform: 21.1.1.2.16 nach 6L 26 713

liasse: £ 1,5 g

) 19,5?':1“.

Rastermaf: 2,54 mm

Reihensbstend: 7,5 mm
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Pinbelegung
Pin Belegung
1 Be.gigausriumstrom
2 neg. Betriebsspannung
3 Inhibit-Eingang
4 Eingangsprogrammierung
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Die monolithisch integrierte Schaltung B 4002 D dient els Schnittstelle zwischen Logikbaugruppen
und Leistungselektronik. Fingengsseitig ist der Séhaltkreis TTL= bhzw. CMOQékompatibe£¢kAuSSangSM
seitig wird direkt die Basis eines Leistungstransistors im Schelterbetrieb optimal angesteuert.

Um das Scheltverhalten Tiir verschiedene Leistungsklassen Yon Transistoren optimal- zu gestalten,
sind die Daten wie Einscheltverzdgerung, minimele und maximale mlnschaltaau.erE Grad der S&ttigung
des eingeschalteten Transistors, Hohe des Einschaltstronstoﬁehy HUhe des Ausrdumstromes usw. durch
den Anwender programmierbar. Weiterhin wird der Gebrduchswert durch ein umxangrelches Schutzschal -
tungssystem bestimmt. - : - ’

Pir den integriewten Schaltkreis werden oelde Betriebsspannungen und die Chlptemperatur uberwacht,
und fir den Transistor werden die Lelsuunguparame.,ew maximaler Kollektorstrom und maximaler

5

'SpannungsabLall der Kollektor-Emitter-Strecke uberwacht.

Eingengsinterface

Bedi ngh (oxfen) an Pin 4 werden TTh=- bzww ChOunPegel des Zingangs® Pln 5 an die: interne Steuerlogi
angepaﬁt. . S
Ein Strom von max. 10 @A in Pin 4 carf nicht Uberschritien werden. Gegen UCC? {U14/9) ist ggf.
ein Widerstand Ry 2 4,7 xOhm zuzuschalten.

Bei Low (L) en Pin 4 arbeitet der Lingang Pin 5 mit alternlerenden Impulsen@ Das Interface are—
beitet als R3=Flip=Flop.
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2/86 : : 3 ' B 4002 D

Inhibit

it Dln 3 liegt ein mTL/CMOowkompatwoler blnganﬁ vor, mit dem,der Ausgan unabhéngig vom Eingangs=
'Swgnal Pin 5 gesperrt werden kann. )

Ausg. Steuer

Bild 43 &qulsdiagw@mn _nhlblt

Betriebsspannungsiiberwachung

Die positive Betriebsspannung (Pin 14) wird intern auf den Mindestwert von 7 V kontrolliert.
Die Kontrollschwelle fiir die negative Betrlebsspannung (Pin 2) kenn mlt einem Widerstend R~
zwigchen Pin '6 und Pin 2 programmlert werdene. )

gy (2RT '
Ugoz so11 = 2 ¥ Ry <7
Das Uberschreiten einer Konurollsohwelle fihrt zun Ausgangssperrung mit einem doulvalenten Zeite

regime wie INHIBIT.
Wird Pin 6 an Tasse (Pin 9) gelegt, erfolgt keine Uberwachung der negativen Beirlebsspannunge

Temperaturiiberwachung

Die Chiptemperatur des B 4002 D wird intern auf die Grenze von 150 ¢ kontrolliert. Bei Uberschrei-
tung erfolgt die Ausgesngssperrung douivelent INHIBLIT. .

Eibschaltverzﬁverung

Wird Pin 10 offen gelassen oder en UQG? gelegt, betragt die Slgnallaufzeit belm Elnschalﬁen durch
den integrierten Schaltkreis typisch 300 ns. i :

Nlt einem wlderstand RD zwisohen Pln 1O und Masse kann eine hlnSﬂhaltverzogerung voun 1 /us b&s
10 /us programmlert werden._ﬁ . .
£ [/usl ~ 01,05 R, [kOhm]”

Fehlerdetektoren

Die Fehlerdetektoren arbeiten nur wihrend der Leitend - Zeit.

1. Kollektorstrom
T &

Mit Pi n'12 liegt der Eingeng eilneg Kompéretors vor, der bei Unterschreitung &eé Triggerpegels
_von <0,2 V husgengssperrung veranlaft. Der Trigger wird im allgemeinen in geelgneter Welse els
Funktion des Laststromes gebildet (z¢ Be mit einem Emitté?widerst&nd}@

2o Kollektorspannung UCEsat

Ao Pin 13 ist der Eingeng eines Kom@arateraangeschlessen, der bei Uberachreitang des an Pin. 11
einstellbaren Triggerpegels die’ Auggengssperrung veranlaft. Mit Pin 13 wird im allgemelnen Uber
eine DiodenfluBspennung die Kollektorspannung gemessen. "Bei offenem Pin 11 igt intern eln Trigger=
pegel von 5,6 V eingestellt. Dieser Wert kenn durch elunen Widerstend RS zwischen Pim 11 und Masse
vervingert werden. ‘
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Zeitiberwachung des AN-Zustemdes

Mit dem Widerstané RJG zwischen Pin 7 und Masse wird das Minimum der Le;tzeit des angesteuerten
Leistungstrensistors programmiert. ' :

?on min

gusj[ A 0,06 R, [kOhm]

r foh ve ; 1 s b 13 juse
Der Bereich von t . ... ergtreckt sich etwa von 0,3 Jus Pis 3 /

.Dié Pragramﬁiér&ng igt dn jedem Fall exforderlich. Die miﬁimale Leitzeit dominiert iber slle még=
lichen Ausgengssperrungen und wird, nachdem einmel das Basissteliersignel vorliegt, unbedingt ein- -
gehalten. Wit dem Kondensator Ct zwigchen Pin 8 und Messe wird das Meximum der Leitzeit prégramm

miexrt ) . ‘
Ton mex = 2 By O

Mit Pin 8 an Masse erfolgt keine Begrenzung der maximalen Leitzeit.
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Innere Schaltung EXT. Beschaltung ‘ .

Bild 5: Ausgengsshufe

Beim Einschalten wird 7 1 geschlossén.‘lb1 stevert T 1 in die SHttigung. Der‘Aﬁsteugréﬁrom ’lﬁé ist
mit R auf < 0,7 A zu begrenzen. Wenn Uspo geniigend weit abgefallen ist, wird IhT iber D 1 und D
teilweise abgeleitet. T 1 arbeitet Jetzt inm aktiven Bereich, en seiner Basis stellt sich folgendes
Gleichgewicht ein:

Uegg + Up + Upg = Upgg + RpleTqg) + Uppay

Bel Vernechléssigung der FluBispennungsunierschiede wird Q in folgendem éeregeltenwQuasimSéttigungs»
Zugtend gehalten: . .
Uggq =~ Upg + Ry ’c/j‘:m:z%) .

Um Regelschwingungen zu vermei&eng ist RB 2'1 Ohm zu wihlen. .

Im Aus-Zustend ist Z 2 geschlossen. T 2 wird mit Ibz durchgesteuert und es flieBt der Ausrdum=-
strom I1 . Die Stromenstiegsgeschwindigkeit von If wird mit L eingestellt.

Grenzwerte _

» ' Kurzzeichen : min, - mex. __Einheit
_pos. Betriebsspannung : _ U14/§, , .0 . 15 B v
neg. Betriebsspennung. U2!9v - =10 0 . v
Kollektorspannung U75/9 : 0 15 v
Betriebsspannungsdifferens ’ Usaso - ' 18 v
Bingengsspennung Us/g. Ug;g U14/9 ' v

Eingengsspannung U5/2 ) - 18 v



B 4002 D
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Kurgzzeichen _min. max. Einheit
. Spennung an Pin 3 U3/9 0 U‘:4—/9 v
Spannung esn Pin 4 U4/9 ) 0 - v
Strom in Pin 4 ) 14 - 10 mA
Strom in Pin 12 ' I -5 +5 mA
pos. Ausgengsgleichstrom _ "’116 0 - 09'5
pos. Ausgangsspitzenstron ) . "’_I_}ZI I3 o] 150
neg. Ausgengsgleichstrom 11 0 0.7 - A
neg. Ausgengsspitzenstrom 2) T}y.-;-} 0 345 A
Widerstand em Pin 7 Rq/g 5 - kOhm
Viderstand an Pin 10 R1O/9i 20 - thm
Gesamtverlustleistung Piot - ) 145 3 W
Warmewiderstand o Rt]r;ja - ‘ 80 K/W
Sperrschichttemperatur 19’3. ' - 150 °¢
) Impulsdauer 'bp R Juss Testverh8linis K = i&m £ 0,1; Rechteckimpuls
T
2) Impulsdauer t_ £ 0,3 /U.S; TastverhHlinis X £ 0,03; Rechteckimpuls
3) pei +7 £ 25 c.
a
Betriebsbedingungen
Kurzzeichen mine ) nexe Einheit )
pos. Betriebsspannung UCC1 7 14 v
‘neg. Betriebsspannung Uaga =9 ~1
Kollektorspannung U1 5 - 4 o 14 v
Widerstand an Pin 7 i RT 5 200 kOhm
Widerstend an Pin 10 Rp 20 : 200 1 %O
Widerstand en Pin 11 E 0,1 * Ry 0,56 * Ry 2)  xOhm
Widerstand zyu Pin 6 u. Ugan lN 0,6 - RT 144 ¢ RT kChm
Umgebungstemperatur J’a =40 +85 °c
1 Fur tDmiﬁ"' kann RD ‘eptfallen oder Pin 10 an UCC1 gelegt werden.
2) Alks max.ﬁS'a‘.’ctigungsspannung ist U13 intern auf 5,6 V begrenzt.
RB kenn fiir diese Einstellung entfallen.
3) Soll die neg. Spennungsiiberwachung entfallen, ist Pin 6 auf Masse zu legen.
Kennwerte (bei UCC'I =+ 10V, Uspp = - 5V, 'ef’a = 25 % - 5K, falls nicht ander.é engegeben)
Kurzzeichen Grenz=- type Binheit Bemerkung
werte
Stromeufnahie Teo g 25 12 mh en Pin 14 gemessen
Eingengshighspannung UIH L v Schaltspennungen an

Pin die als Low  (4,)
AN



type

Kurzzeichen Grenz= Binheit = Bemerkung
- . werte - . ;
Bingengslowspannung £f. TTL UIL1 £ 0,8 v gifthingangssig—
.f. Impulsh.” UILZ £ =2 Vv erkennt werden
Eingengshighspennung Pin 3 Urgs \ t2 v
Eingangslowspaunung Pin 3 UILB\ & 0,87 v
“IPL-Bingangslowstrom “Iyp £ 50 5 Juk
Impuls-EBingangsruhestrom I £ 300 200 /uA
Strom aus Pin 12 °=I12 £ 20 3 /uA bei U,32 = =0,2
- =5Y
T TL = Eingang )
: L
o 1 T L
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Bild 6: Applikatiénsscﬁaltung.(Minimalbeschaltung)

Bestellbezeichnung: ‘Integrier"ter Schaltkreis B 4002 D.
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