B 4206 D 1/88 (12)
Hersteller: VEB Halbleiterwerk Frankfurt (O.)

vorléufige technische Daten

Drehzahlregel-Schaltkreis

Der Schaltkreis B 4206 D ist fiir das Prinzip der stromgefiihrten Regelung von Universalmotoren mit
Netzversorgung susgelegt. Zusdtzlich kann eine Momentenregelung fiir die Handhabung von automati=-
schen Schraubendrehern oder d@hnlichen Einsatzféllen mit meximel zuldssigem Drehmoment aufgebaut wer-
den. ’

Die Verwendung eines Triacs ist erforderlich.

Die interne Nachziindautometik erzeugt beim frithzeitigen Verltschen des Triacs oder bei erfolgloser
Ziindung Nachziindimpulse im Abstand der dreifechen Impulsdauer. Wihrend des Aufbaus der Betriebs-
spannung verhindert die internme Betriebsspannungsiiberwachung Fehlfunktionen, so dafl ein definiertes
Startverhalten nach jedem Einschalten, auch bei kurzen Netzunterbrechungen gegeben ist.

Nach dem Aufbau der Versorgungsspennung wird ein Sanftemlauf realisiert. Danach wird esuf die mexi-
mal eingestellte Drehzshl bzw. auf das maximal eingestellte Drehmoment beschleunigt.

Ein Regelverstérker mit Differenzeingang, der den momentamen Istwert mit dem eingestellten Sollwert
vergleicht, erzeugt eine Steuerspennung, die den Istwert suf Sollniveau hdlt.

Der AnschluBl filir den Widerstand R¥, dient der Beeinflussung des Ladestromes fir den Kondensator Cth
und der Einstellung des optimalen Steuerwinkels.

Die GriBe C v/t beeinfluBt die Impulsdauer der Impulsausgangsstufe.

Bauform: 16 poliges DIL-Plastgeh#use nach TGL 26713
Rastermaid: 2,5 mm

Reihenabstand: 7,5 mm

Masse: = 1,5 g
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Grenzwerte

Kurzzeichen Anschlul mine. max. Einheit

Versorgung
Stromaufnahme -Iog - 3 30 mA

Spitzenstrom- ‘A
aufnehme —icc 3 100 mA

2)
tp < 10/1.15
Referenzspannungs-
guelle

Ausgangsstrom In1 5 15 Ts5 mA
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Fortsetzung
Kurzzeichen AnschluB _min. max. Einheit

Phasenanschnitts=-

steuerung
Synchronisier-
strome II1eff 1 5 mA

: I116ets 16 5 oA
2 ~

$p 4 10 gum =2 ¢ 1 35 mA
2) )

g AN 08 116 16 35 mA
Eingangsspannung -UI11 1 0 T v
Eingangsstrom 1144 11 500 /uh
Kondensator,

Nennwert c??t 7 22 nF
Widerstand,

Nennwert RP 6=3 0 kChm
Eingangsspannung UI4 4 Ucc 5 v
Impul sausgang

Regelverstédrker
Eingengsspannung U110 10 Uae 0 v

Impul ssperre
Eingangsspannung U15 5 015 v
Eingangsstrom II5 5 0 3 mA

Sanftanlauf
Eingangsspannung UI12 12 UIS 0 v

Laststromiiber-

wachung UI13 13 -3 3 v
Eingangsspannung U114 14 U15 =3 v

Momentenregelung
Eingangsspannung UIS 8 Uss 0 v
Eingangsstrom U19 9 500 /uA

Gesamtverlust=-

leistung )

. o 3

o = 25 % - 151 W

Betriebstemperatur- &

bereich 4§ =10 85 C

Sperrschicht~ oﬁ "o

temperatur 125 c

1) Bezugspunkt AnschluB 2, fells nicht anders angegeben
2) Impulspause £ 1 ms
3) giehe Verlustleistungsreduktionskurve



Betriebsbed en

Betriebsspannung
bei Netzbetrieb

Stromsynchroni-
aierung

S pannungssynchroni-
gierung

Kondensator,
Nennwert

Widerastand,
Nennwert

Eingangsspannung
Impul sausgang

Spennungsbereich
Laststromilberwachung

0 Bezugspunkt Anschluf

1)
Eennwerte (bei Use

Versorgung
Gleichstromaufnahme

I, = 400 /u&,

U.? = =4 V
Betriebsspannungs-
begrenzung

Ige = =5 mA,
Referenzspannungs-
quelle

Referenzspannung
—U16 = 0 v

Phasenanschnitt=
gteuerung
R? - Referenz-

Spannung 2)

Im saus
Ausgangsimpulsstirom
UT = -6'5 Y.

Uyq=
U4 = -1’2 7,
I1 = 400 /m\

1)

5)

Kurzzeichen

“Uce
I11eee

I116es 1

c??t
Ry
U

I4

Ur13 1

2, falls nicht anders angegeben

=13 ¥ £ 0,457, &

Kurzzeichen A

a

AnschluB

6

6-3

3

nschluf

0,35

0,35

51

=045

= 25 % - 5K)

UBegr.

3,5
355
22

820

0,5

Einheit

kOhm

Einheit

“Igc 3

-UBegr.

“URet 15

Ug3

Sou 4

-4V, I, = 400,uk,

14,6

8,4

1,00

100

16,7

9,4

1,30

180
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Fortsetzung
Kurzzeichen Ansgchlufl min. max. Einheit
Ausgangssperrstrom Ior 4 4 3 /ua
U, = 0V,
UI =0V

Regelveratédrker
Ausgangssirom 1019 1

52 offen, U g = oV
U11 = —3,5 v'

U14 = -4 "f,

U10 = =4,5V 80 170 /'IJA
Sanftanlauf

Startstrom =Igq 2 12 20 50 /m\
U16 =0V,

Uiz = Ugs

Endstrom ~Inqo 12 50 130 /m&
Ugg = =@ ¥

U12 = =0,5 V

Laststromiiber- 4)

wachung
Nullspannung U14,15 14 0,6 1 v
U1 é™ ov

Ausgangsspannung 'U014, 15 14 1,25 1,75 v
U =0V,
16 5
U'1 3 = =300 mV,
S3 offen

n Bezugspunkt (Messe) ist AnschluB 2, S1 bis S4 geschlossen,
111 = 0 V, falls nicht anders angegeben

2) Bezugspunkt Anschlufl 3

3) Impulsmessung, t £ 10 Jus

4) Impulspause = 1 ms

Nebenkenngrifen n (bedi Upe = =13V 4 0,15 V, 49'3 =25 % - 5K)

Kurzzeichen Anschluf min, max. Einheit
Betriebsspannungs-
iberwachung
Einschaltkontrolle -101 2K 12 20 /uk
U12 = =2V,
UCC = =12,9 V
Ausschal tkontrolle IO‘! oK 12 0,5 mA

Ujs = -2V
Ucc = '9;9 v



Feortsetzung

Kurzzeichen AnschluB min. MAX. Einheit

Fhasenanschnitt-
steuerung
Eingangsspannungs- +.
begreﬁzu.ng -UI 1Begr. 1
I, = =5 mA, U =07,

+5m, U, =0V UI16Begr. 16 8,0 9,5 v

I16=
Regelverstérker
Eingangsruhestrom 1110 1 /uk

S2 offen, Uy = =4 V,
U10 = 0 mV

Impul gssperre 2)
Ausggchal tkontrolle Ig10k 12 0,5 mA

Momentenregelung

Einschaltkontrolle
52, 5S4 offen,
014 = =7V, UB = =7,87 U011K 11 6 v

1) Bezugspunkt (Masse) AnschluB 2, 51 bis 54 geschlossen,
Uj 46=90Vy falls nicht snders angegeben
]

2) y,, = 0,5 V (51 offen, I = 50 jub — Iy =0 ,uk, S2 bis S4 geschlossen)
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Bild 3: Verlustleistungsreduktionskurve

Appliketionshinweise

Peim Aufbau von Schaltungen mit dem Schaltkreis B 4206 D ist darauf zu achten, daB die Verbindungen
& ¢y TU AnschluB8 7 und AnschluB 2 moglichst kurz gefilhrt werden.
Ilz Verbindung nach AnschluB 2 darf keinen Laststrom fithren.

Fir C}Vt ist ein geringer Temperaturkoeffizient zu wéhlen.

Tiie Dimensionierung des Vorwidersiandes Rv filr die Netzversorgung zeigt Bild 4.
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Der Arbeitsbereich am AnschluB 11 liegt zwischen =0,5 V und =6,2 V. Fiir Spannungen > =0,5 V am An-
gchluB 11 kinnen undefinierte Ansteuerverhidltnisse des externen Triacs auftreten.
Der Vorwiderstand R13 verhindert eine Aussteuerung in diesem Bereich.

0,9 Uypin = Yoomax

HVIIIE.I =
Rimax 21
kQhm 1 = Gesamtstromaufnahme
. der Schaltung
L0+ I e IB.IIIBI + Ip * Ix
Stromaufnahme des
Schaltkreises
30+ gemittelter Strombedarf
des Ziindimpulses
Strombedarf sonstiger
20+ Peripheriebauelemente
10+
0 4 8 12 .
Ipy/mA
Bild 4: Dimensionierung des Vorwiderstandes
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Bild 5: MeBschaltung
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Bild 6: Motorregelung mit Drehzahleinstellung, Momenteneinstellung und Temperaturschutz

Der Eingang AnschluB 5 schaltet bei thermischer Uberbelastung die Steuerimpulse am AnschluB 4

bleibend ab.

Der Motor kann nur durch kurzzeitige Netzunterbrechungen erneut anleufen.

Wird der AnschluB 5 nicht benutzt, so ist er auf Referenzspannung zu legen.

Die vorliegenden Datenblatter dienen
ausschlieBlich der 1

Es konnen daraus keine Liefermdig-
lichkeiten oder Produktionsverbind-
lichkeiten abgeleitat warden.
Anderungen im Sinne des techni-
schen Fortschritts sind vorbehalten.
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