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Funklionsbeschreibung
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In den Bitdern & bis 17 it die Betriebssponpungs und Temperaturab-
hdngigkeit ausgewdhlier Lann- und Informationsgréfien dorgestelft. Die
Biider 15 und 19 zeigen die Abhéngigkeit des mittteren Ausyangsstra-
mes der Brickenschaltung von der Impulsdifferenz bed verschigdener
AsAenbeschabiung.
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