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vorl&ufige technische Daten

Hersteller: VEB Halbleiterwerk Frankfurt (Oder)

Anslog- bzw. Digitalprozessoren :

Die integrierten Schalikreise C 500 D, C 501 D und C 502 D sind Bestandteile eines
integrierenden A-D-Umsetzer-Systems flir den Aufbau eines hochwertigen Degltai
voltmeters.

Der C 500 D ist ein Analogprozessor iir einen A-D-Umsetzer mit 14 bit Genaurgkelt
{4'/, Digit). Der C 501 D ist ein Analogprozessor, der Bestandteil eines A-D-Umsetzers
mit einer Genauigkeit von 11 bit (3'/, Digit) ist. Der C 502 D ist ein Dlgstalprozessor
mit gemultiplexten 7- -Segment-Ausgéngen fiir max. 4'/, Digit.

Gehéuse: C 500 D, C 501 D~ 18poliges DIL-Plastgehduse
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¢ 500 B/ ¢ 501 D ) ¢ 502 D
1 AHI Anelogeingang High B Steuerausgeng
2 ALL Anslogeingeng Low D1 Digit 1, LSD
3 GREFQ Referenzsusgeng b2 Digit 2
4 Upppr R@f@r@mz@img@_g » D3 Digit 3
5 AGND  hAnslogmesse b4  Digit 4
6 CH2  Referenzkepezitét D5 . Digit 5
7 CH1 = Referenzkepezitét -SA  Segment A
8 B Stevereingeng SE Segment B
9 & Steuereinge SC Segment C
10 KO RKomparetorausgal N Mesae ‘
i1 DGND Digitalmasse - SD Segment D
12 gegm neg. Betriebsspennung SE Segment E
13 10 Integratorausg SF Segment F
14 I Integratoreing SG ‘5@%@}% G
15 BO Treiberausgeng KO .  Komperatoreingang
16 Usos pos. Betriebsspannung TR . Trigger-Eingeng
17 Cpq Nullpunktkepezitéit 082  Osszillatoreingang
18 Coo ' Nullpunktkepezitét ‘ o
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- 2/84 : 3 : ¢ 500 D, o 501 D, G 592 B

min max.
positive Betriebsspannung Uecsw O +18 v
negative Betriebsspannung Uee" —18 0 v
Eingangsspannungen 7 U - Uee- Uces o
Komparator-Ausgangsspannung (Pin 10) Uoiomp. - 0 Uecs vV oo
Komparator-Ausgangsstrom lotkomp. O 20 mA
Ausgangs-Quellenstréome (Pin 3, 13, 16) o o 10 'mA

Spannungen bezogen auf _Ana!og- und Digitailmasse
" Ausgiinge sind nicht kurzschluBfest ‘

HauptkenngréBen C 500 D, C501 D: fur ¢, = 25 °C, Uce+ =12V, Ucc- =12V, Upeg = 1V,
Cg = 1 Q,LFF Cﬁsff =i E.&F, @x = 43 K, fu = 2,5 S-i,

Cy = 1 /KR
. - min, max.
Stromaufnahmeé fecs ' 20 mA
' ec- -1 mA
Komparator-Low-Ausgangsspannung ' ' :
bei loL = 1,6 mA : . UQL ) _ 054' S e B
Eingangsstrom an den Steuereingéngen - :
{A. B-High-Eingangsstrom bei Uy =2V) hn 7 -40 pA
Low-Eingangsstrom bei ‘ ~ T ‘ |
Ug@_ =08V ‘ , EgL - =300 HA
Linearitétsfehler beziglich ,,full-scale’” beim :
C500D Flin +5-107°
C501D Fin +5-107*

" bezogen auf Digital-Masse



Betriebsbedingungen C 500 D, C501D:

min. typ.. . max.
positive Betriebsspannung Uecs S 12 15 v
negstive Betriebsspannung Uee- —-15 ~12 v
Referenzeingangsspannung (Pin @-E  Uest 0,1 1 5 V
Analog-Differenz-Eingangsspannung  +Uipis 2 10 v
Autozero- und Referenzkapazitét - C,,Cret 0,2 i::. SR - uF
Integratorkapazitét Gy 02 : pF
Integratorwiderstand : - “Ry 30 = 100 - K-
FuELscaie—Eingangsiwiderétand _-.?___U;F; e 2 Upet -
%ntegratienszeﬁfkmsﬁ%ame"s | chxuﬁ v | e
Umsetzrate H
C 500 D (4'/, Digit) - ' 2 15 s
€ 500D (3'/, Digit) ‘ 20 150 s
C501 D (3'/, Digit} ‘ 2 15 g™

%@'@g‘ﬁebstempemturb@reich Fa o 70 °C

*1 Furallgemeine Anwendungen ist fir RyCy ‘dée Bedinfgu/ng:

t1 tU!Fsl

Rxf:;x = U

- mit

t1 = Integrationszeit der Eingangsspannung

|Uies| = Betrag der max. zu verarbeitenden quangsspannung

|Uy| = max. méglicher Integrationsschub an C,, der sich aus der Differenz des Betrages
der max. Ausgangsspannung der internen OPV und des Betrages der max.
Gleichtaktspannung ergibt.



2/84 5 . C 500D, C 501D, C5020D

' Blockschaltbild C 500 D, € 501 D

integrator
o  Buffer Cx '
- q——* ] Kemparator :
L = Ry . S ' Komp.
Anal ' -
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Grenzwverte C 502 D:
min. - max.
Betriebsspannung ‘ Uee 0 7 -V
'Umg&bmgs:emperawrb@rezch (iR 0 - 70 °C -
Eingangsspannung der Logikei ﬁgaﬂg@ U 0 5,5 Vv
Low-Ausgangsstrome:
— Segment- bzw. BCD-Treiber oL 0 120 . mA
— Digittreiber foL 0 40 - mA
— A-, B-, 20 K-Ausgangsstrom foL 0 20 mA
High-Ausgangsspannung - Ugu ¢ Uce Y
max. Verlustisistung ' Pt 1,17 W

Fur die Eingange KOMP Und TRIGGER sind zur Auslésung der Zusatzfunktionen
max. U = 9 V zuléssig. o
" Die Angabe gilt fiir 8, = 30 °C.

Beihéheren zemperatur@n ist eine Verlustlei siunge:reduzsemng ven 9,2 mV/K
@ﬁﬁzahczie};ﬂ



elektrische KenngréBen €502 D pei = 25°C - 5K 5

Stromaufnahme

Uy =528V
,L@W»Ausgang%pamung

— Segment- bzw. BCD-Treiber
Uee =—4!75;:V : ’

5();_7 = 100 mA

— Steuereingénge A, B

go[_ = 20 mA -

- 20 K Ausgang

‘ 5 oL = 10 mA

v ;L@W%u\sgang%tmm fir Qagmramer
UCC = 4 75
UoL= 4,0 V

High-Ausgangsspannung fir Digittreiber,
Steuereingédnge A; B und 20 K-Ausgang
UCC. = 4,75V

lon=0.

lec

loL

Uon

High-Sperrstrom der BCD- bzw. Segment-Ausgang

Uorn= 5,5,V

Uee ~= 4,75V -

- Low-Eingangsstrom aufer Oszillatoreingang
Uec=5,25C

' U; Q 4 v

Hagh Emgangss&r@m auﬁger Qszuéﬁamremgang
Uee=5,25V
U=24V

Oszillatoreingang-High-Eingangsstrom
ch = 5V '
Uy=17V
U; 1’”2,4 V
U=05V
Low-Eingangsstrom
U; = 3,4 V v
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min. max.
110
0,5
0,5
0,4

18
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250

1,6
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500
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mA

mA

mA

mA

25



2/84 7 C 500 D, G/ 501 D, C 502 b

Betriebsbedingungen: min. 'max@.
Betriebsspennung o Usa 4515 5s25 ¥
High-Eingangsspannung | ‘ o |
aufer Oszilletor ; E}?@H 2,0 ‘ 932 v
Low=-Eingengsspennung A ,
auBer Oszillator Uy, 0 N 0,8 v
Betriebstemperaturbereich O 0 70 °c
Blockschalbild € 502 D:
: . ’ ‘ _ 2@ K-Ausga}ng. N
c %L :. - Osz. =2 = o 10000 Hauptzihler 2 '7 =4 — ? g
os ; : _
Z E Clear é ) E
!A ' Takt Gb’l”ﬂ % : E
. ; nahme E
i Register - Trigger
t ' . Camp/
UCC E ; ; K - Steuer- A tr C500
| ‘ _ Multiplexer Tekt logilt -
GwD ! E : ' ~“Worzeichen| I
v [ _ ' _ %ﬁa r- I
5 Plegmentdekeder] | Digittretber E
! und, Treiber E
| RO 5 S S St e J
7=Segment-
Ausging
N (é 3 .
[t oo

gemeinsamer Anode




Aﬁwenderscﬁmitung :

3'/, (C 501/02 D})- bzw. 4'/, (C 500/02 D}-stelliges DVM:

Analog- und Digitalmasse sind auf der Platine getrennt zu fGhren und werden an emem

Massepunkt am Netzteil zusammengeschaltet'

BC 12y
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BE=Nr. 6
ispiel: Integrierter Schaltkreis C500 D C 500 D¢ 137 87 76 002 500077
Bestellbeispiel: Integ ¢ 501 D: 137 87 76 002 501053
¢ 502 D: 137 87 76 002 502056
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Es kdnnen daraus heine Liefermég-
lichkeiten oder Produktionsverbing-
lichkeiten abgeleitet werden.
Anderungen im Sinne des techni-
schen Fortschritis sind verbehaiten

DDR- 1036 Berlin, Mainzer Strabe 26
Telefon: 5 80 05 21, Telex: 011 2881 011 30558




