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Betriebsspannung

‘Der C 504D bildet im Zusammenwirken mit dem C 500 D oder C 501 D einen 4'/, Digit bzw.

3"/, Digit AD-Wandler mit einer gemultiplexten Ausgabe des Mel3wertes im BCD-Format.

Die Ankopplung an den Analogprozessor C 500/1 erfolgt wie beim C 502 (3) Uber die drei
Leitungén Control A, Control B und Komparator. Der Steuerablauf erfolgt ebenfalls so, daf
- mit der Umsetzung das Dual-Slope-Verfahren mit einer zusétzlichen Phase zur automa-

~ e

- tischen Offsetkorrektur {Auto-Zero-Phase] realisiert wird. uegenuber dem C 502 m sma
beim C 504 D zusétzliche Steuer- und Ausgabemoghchkesten vorhanden

]

Umschaﬁung 3'/, Digit Mode/4' '/, Digit Mode
Blankeingang fir die BCD- und Digitausgéange -
Starteingang (statt Triggereingang) ’

. extra Vorzeichenausgang

Uberlauf- und Unterlaufausgang

Ausgang ,,End of Conversion’”
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Sesehr@ﬁhung der Ein- und Aasgéng@%: »

QA, QB Qc, QD BC@A&SQ&&@@

- Ausgabe einer Stelle (festgelegt durch das aktivierte Digit) ﬁeg Eetzten Meféweﬁes
Sobald die Umsetzung beendet ist (EOC— Low), wird de: neue Meldwert ausgegeben.

D1, D2, D3, D4; D5 - Digit-Aisgénge

- Die ﬁeweiis aktive Stelle des auszugebenden MeBwertes wird durch Lew markiert. Die
Eartse

Fortscha

40 Takten §MGGU$@§1I2 Digit) am Oszillatoreingang. Die ﬁausganassagna!e sind bezuglich
Low-Zustand nicht Gberlappend mit einem Abstand von 2 Taktampuﬁssn am Oszi EEath—
eingang.

P — Poldrity, Vorzelchen

~ An diesem Ausgang wird das aktuei!a VG’"ZP chen des MeRRwertes ausgegeben Posmve '

- Eingangsspannung wird mit Low und regative Eingangsspannung wird mit High gekenn-
zeichnet. Die Polaritdt des néchsten Mel3wertes wird ab dem Zeitpunkt des Ubergangs
von der Phase der Eingangsspannungsintegration (A, B = 1,1) zur Phase Referenz-
integration (A, B = 1,0 oder 0,1) ausgegeben: . :

bl Wk B Pl WEhe (AL AR RAYS ”uisv &= B,  WFoFy F

L;nﬁ dor f%ag s erfoiot in der Reithenfalice ﬁ‘% 09 N2 ﬁ4 .. . nach ;%v’%’%égg

N

A, B — Steuerausgénge A, B
- Es wird in kodierter Form d%?’ Zustand des ADU ausgegeé‘}en wobel dte Signale zur
Sieuemng des C 500/1 benutzt werden.

Bf&tiesmﬁg

~Auto-Zero-Phase _
integration der Eingangsspannung
integration der positiven bzw.
} - . negativen Referenzspannung

O led = O
= 0 - O |

20 %{—%93 é@ 000 _
-~ An di esem Asssggsﬂz wird die durch 20000 getsiite {im 47/, SEC flodus) bzw. die durch
2000 geteilte Oszill k %3 werden positive Impulse mit einer
Iimpulsbreite von 400 V45 Digit-Mo . von éﬁf‘ G% &S{zeﬁ (im 3/, Digit-
fModus} aasgeg;a%i; 1. ‘
EOC-End ef Convers

~ EOCstelit die lo gisct

der Steuerausgéange A und B dar:

EOC=A+B
Das heift: EOC geht auf Low, sobald die U sngaizuﬁg‘m‘éi‘ der Kom wparatorflanke vom C 500
beendet ist und geht nach der Auto- ?”@m«?h se (A, B = C C)} mit der Umschaltung auf
die Phase z ur Eingangsspannungsintegration (A, B = 1,1) wied rwa:ﬂh

-



UR ~ Underrange . _
—~ Mit diesem Ausgang wird durch EGW’ angezeigt, ob der umgesetzi:% ﬁfe"éweﬁ zahien—
maRig kleiner als 1000 {im 4"/, Digit-Modus) bzw. kleiner als 100 (im 3'/, Digit- E‘@Qdmf

ist. Die Ausgabe ef%@?gﬁ nur wihrend der Auto-Zero-Phese. Zu sllen
anderen Z@at§@ﬁk2%m liegt dieser Ausgang suf High.

OR- Qverrange
- — Es wird mit Low angezeigt, ob der Mel3wert zahieﬁmafﬂ grofier aE ?99@9 (4'/, Digit)

PR S . e oo P N T, -
bzw. wu%w als 1999 (3'/, Digit) ist. Die Ausgabe erfolgt auch hier nur wihrend der echten

Auto-Zero-Phase.
KO —Komparator

— Dieser Eingang wird mit dem Komparatorausgang des C 500/1 beschaltet. Es wird hier
die Polaritdt des Eingangssignals als auch der Nulidurchgang bei der Refer’enzintegration
(Komparatorflanke) detektiert. Die Beschaltung des Eingang 1 mit einer Fian-kanver?
zbgerung mit 7402 ist nicht notwendig, da dies intern ke s
realisiert wird und somit ein dafir Q@ﬂ@tzgter externér Oszillator entfallen kann.

ST- %Ear&emgang 7' i

— Liegt an diesem Eingang ein statisches Low:Signal, so werden ?yE{E sche Jmsmzumqen
durchgefihrt. High fihrt zum Stop nach der aktuellen Umsetzung zu einem Fegt~
halten des Azb%@%Z%?QMZQ@%@ﬁd@@ @ﬁw@@ = 0,0). Zum Starten einer ein Mﬁw
Umsetzung genlgt ein kurzer Low-Impuls {ES«S Ms) wéhrend A,B = 0,0.

OS8Z — Oszillator

—~ Uber diesen Eingang erfolgt die Taktung des C 5@4 9 Dies kaﬁn auf zwei Arten é%ﬁ“?@é@g@rs
a) Anschlulk eines Kondensators nach Masse; die Taktung arfnsm mmm

 b) Ankopplung eines externen Generators mit TTL- Ausgang
BL — Blank-Eingang

— Durch ein Low-Signal an diesem EE%‘?@%HQ/WGF{EQE‘E die Digit- und BCD-Ausgénge fir die
Dauer dieses Low-Zustandes auf High gesetzt. Diese Ausgédnge liegen damit auf dem
inaktiven Zustand.

3'/4/4'/, — Umschaltung Auflésung

- Bei Low am Eingang arbeitet der G 504 D mit voller A@%Z@%@mgﬁ Bei
High am ::mgsawg wird intern eine Z&hldekade Gberbrickt, so daB die
Umsetzrate bei gleicher Oszillatorfrequenz verzehnfacht wird
und der D1 zug@@rdn@ﬁ@; BCD-Wert keinen Informationswert besitzt. Dabei werden auch
alle Digitausgénge nacheinander aktiviert, jedoch erfolgt die Fortschaltung mit der durch
20 geteilten Oszillatorfrequenz. Desweiteren ts’ete“z auch die bei d%n ginzelnen ;@%QS§§H§8P
besprochenen Anderungen ein.

Damit werden fiir eine Umsetzung im 3 /, Digit-Mode ,in'sgesamt 8000 OﬂZiH'atortakw
benétigt. Entsprechend verkiirzen sich auch dic einzelnen Phasen der Umsetzung.
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- Grenzwerte:
Betriebsspannung
‘Eingangsspannungen”

Low-Ausgangsstrom

High-Ausgangsspannung
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Stromaufnahme

UCC : 5,25 Vo

Usglank = 8V
Low-Ausgangsspannung
UC{: = 4,75 3 f

EQL =64 mA
High-Ausgangsspannung
‘low = 160 pA
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High- Emgangsstrom
Un=20V =
QszeEEa'ﬁ:@remgang ch = 5,0 V

High-Eingangsstrom

Ug =17V
U =24V
Low-Eingangsstrom
U; = G,5 v

Ug. = 0,4 V

Betriebsbedingungen:

Betri@bsspamnung”
High-Eingangsspannung

stnﬁiﬂganggspann&ﬁg

Betrisbstemperaturbereich
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