L133C

rsteller:’

Die L 133 C ist eine monolithische selbst-
abtastende, lichtempfindliche Zeile mit
1024 Sensorelementen.

Sie ist fur optische Erkennungssysteme be-
stimmt. Neben den Sensorelementen beinhael-
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tet dgs'Bauelement ein Ubertregungsgete,
Schiebefegister, Ledungsdetektoren und Aus-
gangsverstirker, Tekttreiberschaltung,
Dunkel- und Hellreferenzscheltung.
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KenngrdBen '’ bei ﬁé = 25 "C; fp,q = 5 MHz; tipp = 1 W8

min. typ. max. -
SEt{tigungsausgangsspannung ' Usat 1 2 - v
Durkelsignal . DS
DS-Gleichspannungsicomponente DSDC
Niederfrequenzkomponente DSHP - - 5 mV/me
Hellsigﬁaldifferenze} PREU - - 240 mY
Dynamikbereich hilt
bezogen auf Spitze/Spitze-Rauschen : 500 - -
bezogen auf Effektiv-Rauschen 2500 - -
‘Dunkelsignaldifferenz DSNU - - - 20 mV/ms
Empfindlichkeit) s 1,8 3 - V/pd em™2
Differenz zwischen A und B . S ’ v ‘ o (bel klarem Fenster)
im Videosignal4’ ™. - - 160 v '
Gleichspannungsdifferenz - MDC - - 2 '

é

1) Normlichtart A mit Pilter BG 38 (2 mm dick)
2) gemessen bel UyrpEo = §00 mV
3) Pir Normlichtart A mit Filter BG 38 (2 mm dick)ergibt sich folgender Umrech-
nungsfektor zwischen strahlungstechnischen und lichttechnischen Einhelten:
1 pW/en® = 3,5 1x 1 1x = 0,29 p¥/cm?
(Bestrahlungsstirke, gemessen im Bereich vom 560 bis 950 nm) Die Bes$rahlung
ergibt sich sus Bestrahlungsstérke multipliziert mit der Integrationszeit
1 pW/cme e 5 =1 }zJ/cm2

4) Diese Differenz kenn durch externe Videosignslverstérkungstnderung asusge-

.glichen werden.

Informaticnswerte bei @h = 25 °C

Statische Betrigbswerte min, max.

ersorgungsspannung der Wirkungsgraed der
Ausgangsverstérvker Upp  13:5 14,5 V Ladungslibertragung CTE 0,99999 . Ohm
Versorgungestrom der Ausgangsimpedans 4 750
husgengsverstérker IDD - 25 mh Ausgangsglelichspannungg-
Versorgungsspannung pegel Uy 8 v
der Takttreiber ﬁCD 13,5 14,5 ¥ mex. Bildpunkb-
Versorgungsstrom ausgabgfreqaenz fDAﬁ 20 MRz
der Tekttreiber I - 15 mA
(03]
Spennung fir die ‘ 5) EingsngskapazitBten: CX = 150 pF;
Schieberegister Un 5,5 6,5 V Cp 350 pF
Spennung fur die 6) fpar = 2 ° fovansport
Eingengsdiode UEi 10,5 bis 12 V
< & = - o
Substrat (Masse) Ugg 0 g  Grenzwerte bei &, = -25 bis 70 7C
Spannungen an den min. mex.
Impulsbetriebswerte : P fg sl e e s
© Anaschlissen 1, 2. 3. 4,
Low-Wert vom Ubergr&gunga» 8, 9, 1, 12, 14, 15, 16
und Transporttakt o UGXL ) 0,5 v 17, 18, 21, 22, 23, 24 0,3 8 v
GTL .
Bigh-Wert vom Ubertra-. Spannung em AnschluB 13 . Y v
gungs- und Trepsporttekt Ugyy . 3oy Aineschlilsse
RIS 5, 6, 7, 10, 19, 20 nicht beschalten
Phesenlage der Takt- .
N Verlustleistung

spannungen siehe Seite 5

B Tektireiber P - 300 mW

aos
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Verlustleistung

Verstérker PA - 350 mW
Bildpunktausgebe-

frequenz ’ fDAT 12 - Mz
Betriebsftemperatur- R
bereich . ﬁ& -25 70 °¢

Legerungsitemperatur-
bereich iiber eine

Zeit von 1 Monet ¥ -50

Q
stz 100 °C

Anwendungshinweise

Dag Bsuelement I 133 U dst nit internen "Sample
und Hold'"-Stufen ausgeriistet. Durch kapaszitéis-
armes (berbricken der Anschliisse 2 und 3 sowie
21 und 22 direkt an der Fassung ist eine Bild-
klemmung mtglich. Die Signalaysgénge liefern
dann bel dleser Betrilsbsart bildpunkigeklemmie
Videosignale. Ohne digse AnschluBiberbrickung
werden Videosignale ohne Bildpunktklemmung ause-
gegeben. Bel dieser Beiriebeart ist an dle An-
schliisse 2 und 22 eine Gleichspannung von 10
bis 14 V zu legen.

Steckfassung: 24 pol. IS-Fassung, Form 112/24
nacn TGL 36 665, .

MaBangaben zuan Strshlungsempiengstell und Chip

Abmessungen der Sensocren 13 pm x 13 pm
(1024 = 13,3123 mm)
Mittensbstand der Sensoren 13 pm

- Abstend von der Oberfléche
der Glasscheibe bis zur

Chipoberfldche ,9 f0,3
Chipabmale 14,5 x 1,5
Abatand des Chips von der ) .

gberen Gehiusekanie 6,6 0,08

Abstand des Chips von der
rechten GehBusekante

GehBuseansliihrung:
24poliges DIL-GehBuse

Unterseite: Keramik
Cbherseite: Plast mit Fenster

OberfliEche der Anschlisse:
vergeldet

Hassge:s 3.4 g
Bauform: 21.2.3.2.84 nasch TGL 26 T13

Standard: TGL 55 108

Bl B 2 7 @
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PIN Belegung Kurzbe~
zelchnung
1 Videceusgang A ’\TIDEODut A
2 Gate des Sample und Hold
Transistors A USHA
3 Sample und Hold Teakt-
. ausgsng A SHout A
4 Versorgungsspannung
fiir Taktireiber UCD
5 nicht anschlieBen NG
6 nicht anschlieBen - NC
7 nicht anschlielen NC
8 Versorgungsapannung
fir Tekttreiber UCD
9 Signalausgang
"Ende dexr Abtastung" Eosout
10  nicht anschlieBen - NC
11 Gleichspannungsgete
Schieberegister A UT

i2 Bingangsdiode zur Erzeugung
des WeiB-Referenzpegels und
Amplitude des Signslg "EOS" Ups

13 Messe {Substret) . Ui:
14 intern nicht beachaltet jie
15 {Ubertragungsgaie Uax
16  Tektgste der .
Schieberegister UGT
17 Gleichspannungsgate
Schieberegister B GT
18 Versorgungsspannung ﬂDB
19 nich% snschlielBen ¥C
20 nicht snschlieBen HC
21 Sample und Hold Tektausgang B SHout B
22 - Gate deg Sample und Hold
Transistoers B ) Usis
23 Videocausgeng B VIDEOout B
24 Versorgungsspanunung ) UDD

s

Funktionshbeschreibung

Lichtempfindiicher Tell

Die in einer Relhe angeordneten 1024 licht-
empiindlichen Elemente sind durch geeignel
dotierte CGebieie voneinander getrennt. Das
ginfallende Licht dringt nach Pessieren einer
tramsp&reiten SiOzuSchicﬁi in dss Silizium ein.

Die abgorbisrten Photonen erzeugen Elskironen-
Loch-Yeare. Wihrend die ILBcher zum Substret
abflieBen, werden die fologenerierten Elek-
tromen von den Sensorelementen gessmmelt und
den {(gegen Licht abgeschirmten) Speicheriel-
len szugeflhrt. )

Die akkumulierte ladung hingt linear von der
Beleuchtungeatirke und der Integrationszell ab.

Urertragungsgete

Die Speicherzellen sind von den beiden BCCD-
Schieberegistern durch ein CGeblet getrennt,
das vom Ubertragungsgate gesteuert wird.

Bei H-Pegel am Ubertresgungsgete kann die foto-
generlerte lLedung sus den Speicherzellen in
die unter den Speichergate's der Schiebere-
gister befindlichen Halbleitergeblete flielen.



Der zeitliche Abstand zweier aufeinanderfolgen-

der H-Impulse am Ubertregungsgate bestimmt
die Bestrahlungszeit der lichtempfindlichen
Sensorelemente. : -

Schieberegister

Es sind insgesemt vier BCCD-4nalogschiebere-
gister sngeordnet. Dazu zdhlen die Trenspori-
register A und B, das EOS-Register und ein
Zusatzregister. Von den Transportregistern

wird eine sus den Speicherzellern eingespéiate
Signelladung zu den Ladungsdetektoren trans-
portiert. Die Transportregicter sind so ange-
ordnet, dafBl die Ladungen der mit ungerader
Zahl bezifferten Sensorelemente (1,3,...1023)
in das Register 4; die Ladungen der mit gera-
der Zshl bezifferten Sensorelemente (2,4,
«..1024) in das Register B eingelesen werden.
In den Anfang des EOS-Registers wird mit je-
de.: H=Impuls am Ubertragungsgate eilne Ladung
eingelesen, welche nach insgesamt 529 Schiebe-
takten in den EOS-ladungsdetektor eingegeben \
wird. Das detektierte und verstérkte EOQS~-Sig~
nal zelgt das Ende des Auslesens der gesamten
Zeile an. Das Zusatzreglster dient der Verbes-
gerung des Dunkelsignelverhaltens. ’

Ledungsdetektoren und Ausgangsverstérker

Die von den Registern 4 und B transportierten
Signslladungen werden von zwel Ledungsdetek-
toren in zur GriBe der Ladung proportionsle
Spennungssignale umgewandelt:

Nach jedem Ladungsdetektor sind Ausgangsver-
gté8rker angeordnet.Diese werden durch zwei
MOS-Transistoren und einen d&zwischenliegende:
"Semple- und Hold"-Transistor gebildet.

An den Videosusgingen erscheinen die der Be-
leuchtungsstérke proportionalen Spannungssig-
nale der mit ungerader oder geréder Zahl be=
zifferten Sensorelemente.

" Nach dem Ubernahmeimpuls_UGX gind 10 SchiebeF

registertakte UGT erforderlich, damit die
erste Bildpunktinformation am Ausgeng zur Ver
figung steht.

Ein dritter Ladungsdetekfor und ein Ausgengs-
verstéirker mit "Sample- und Hold"-Stufen ist

- an das EOS-Register angeschlossen und erzeugt

am Ende des Auslesevorganges ein Spannungssige-
nal.
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Takttreiberschaltuhg ~undurchléssigen Metallschicht bedeckt. Sie er-
zeugen ein Dunkel-Referenzsignal (keine Beliche

Diese Schaltung gestattet den Betrieb. der

L 133 C mit nur 2 externen Tekispsnnungen

~ einem Rechieck-Transporttakt, welcher die
Atuslesegeschwindigkeit der Videodaten sus

tung), welches von .beiden Enden der Zeile auf
den Videosusgang iibertragen wird (im Block-
diegramm, Seite 4, mit "D" bezeichnet).

dem Sensor steuert und Auflerdem sind em Ende der Sensorzeile Refe-

- einem Ubertragungstakt, welcher die Inte-; renzpegelgeneratcren fiir ein Hellreferenzsig=-

nal integriert (im Blockdiagramm, Seite 4,

grationszeit des Sensor steuert. .
mit "E(w)}" bezeichnet). Diese Referenzpegel

Dunkel- und Hellreferengzschaltung

: sind Bezugssignale fir die Ausgangssignelge-
Vier zusBizliche Sensorelemente an beiden winnung sowie fiir weitere Signelvererbeitung.

Enden der Sensorzeile werden mit einer licht-
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Impulsdiagramm der Taktimpulse
und . Ausgangssignale )
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7 L 133

typische Werte fiir L 133 C mit U = 1,50 V

SAT
im angegebenen Spektralbereich gilt fiur die
Bestrahlungsart der Umrechnungmfaktor

1 1x = 0,29 pWem™@
Bestrahlung mit Normlichtart A und Filter
BG 38 (2 mm dick), gemessén im Bereilech
560 bis 990 nm.

Mittelwert aller Pizel der Sensorzeile

Anderungen vorbehalten!



Die vorliegenden Datenblstier disnen
ausschlieBlich der Informationt

Es konnen daraus keine Liefermog-
lichkeiten  oder Produktionsverbind-
lichkeiten abgeleitet werden.
Anderungen im Sinne des techni-
schen Fortschritts sind vorbehalian.
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