i/BS'

vorliufige technische Daten

Hersteller: VE% Zentrum fir Forschung und T@Chn@éogse
‘ ~Mikroelektronik Dresden -

Zei‘tlagemsteuer&Ghaii;szeig

Technische Daten -

= gpezieller digitaler Steuergcheltkreis i GMquTsncmwalﬁgw es
programmierbar :

e 4 5V Verscr%gspmmg

o ‘fﬂﬁm und GM@Smkampatlbl% bmgaﬁge

= 24-PIN-DIL-Gehiuse

= gynchroner oder asyne;hrene:ﬁ Betrieb ;bzgm Sende~ und ﬁﬁpﬁ&ngs«m
~richtung)

= Tektfrequenz 2(.}48 kHz

= direkte Zussmmenscheltung mit den Scheltkreisen U "EOQ‘E D und
U 1011 D
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Bild 1: Anschlmﬁbelegang‘(Ansiaht von obén) und'Schaltzéichen '

PIN-Funktionen

Punktion

N EINN e

Mesge: Bllg. Bezugspotential
Grundtekt Semder (f = 2048 kHz) -
{inteyn) nicht engeschlossen

Grundtekt BEmpfénger
(£ = 2048 kHz)

Synchrontekt Empfangar; Be~=
zugssgignal flir 32 Zeltlagen,

Synchrontekt Sender, Bezugs-
signal fur 32 Zeitlagen,

Keneltekt (Kensl 1 ... 4) fir
des Einlesen des Steuerwcrtea

Daten-Eingang fir dos {geriel-
le) 8 Bit-Steuerwort

Betriebgspannung

Zeitlegensignal Sender
@68 4} High"’%i’;@.iv

Bereitschaftesignal
(K%al ’E z ? 4’)3 Highm%tiv

Name Eimﬁjﬁﬁsgaag
1 Uss - -
2 T8 BIN
3 NeCe i
4 T EIN
5 TRE BIN
,  High-aktiv
6 TRS BIN
B :  High-aktiv
7T eee 10 K1 eoo K4  EIW
Gber DI
11 DI BIN
12 UGC . -
13 e e e ‘16 ZS$ 2 @6 ZS‘@ AUS
_ _ (Kenel 1
17 eec 20 BRT o BR4 AUS
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Bild 2: Blockscheltbild des U 1021 D
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Der Zeitlagensteuverscheltkreis U 1021 D ist ein InterfacamSGhaltw
kreis, vorranglig fir die Ansteuerung der Schaltkreise U 1001-D
(Filter) und U 1011 D (Codec) in digitalen Vermittlungsenlegen.

Br igt zur Steuerung von 4 Eellmehmﬁrn (4 Kamale} m¢t gewe;ls einen
Codec und Filter varges@h@ns ‘ :

Der U 1021 D steuert das Bin- und huslesgen der diglt&iem lnf@rm&m
tionen em Codec und den Bereitscheftszustend des Filters. Er selbst
wird von einer uberge@rdaeuem Steuerung mit Hilfe eines 8 Bit-Daten-
wortes px@gr&mm;er%@ Jeder der 4 Kendle in jeweils Sende- bzw. Em<
pfengsrichtung kenn enteprechend dem PEM30 = qun&sysﬁem {(f = 8 kHz,;
T3, 9 ,ag? fT = 2048 kxHz)} 1 von 32 mbglichen Zeitlagen anateuerﬂ@_
Die Ze;tiag@n;mpméﬁe synchronisieren die angeschlossenen Kendle be-
zilglich der oesanﬁeten bzw. empfengenen PCM-Daten. Die Brzeugung der
Zeitlagenimpulse bagiert guf je einem Zeitlagenzihler, der vom je=
 weiligen Grundtekt TS bzw. TE aengesteuert und durch den jewelllgen
Syn@hz@ntakt (Rahmenﬁlgn&l} TRS bzw. TRE gewetzt {synahr@mlSlert)
wzré@ :

Dag die Betriebsart und die Zeitlage best&mmﬁmde Datenwort wxr@ o
synchron mit den H/L-Fleuken o1 K1 eoe K4 liber DI = g%ﬁrean* fir je-
d@n;ﬁﬁﬂal - gingelesen. Die Einschreibperiode fiir ein Daten- '
wort mufl = 250 FEt betragen. ' _

Beid Bereltschgftsbeﬁrleb wird ein sﬁaﬁ;gc%es Signal PRi = H ansge-
geben. Beim Ubergang vom Barex@g@haﬁtyb@+xlgb zkm‘aktzvan;ﬁetri@b
sind 2 Programmierungen erforderlich. Mit der ersten Programmie-
rung wird dle Zeltlegensteuerung akitiviert un@-mi%légx zwelben die
gewiinschte Zeitlage eingestellt. ' '

Strulkbur des Steverwortes Bl, B2 ... B8
(in der Reihenfolge Ges Einlesens)

Bl oo B3: Siwtmwg Betriebsart
B4 ... B8: Z%&ﬁE&gQEMQZEl sehl;t2m}&ar@wga

B1 B2 B3  Betriebsert

L L L Senden und Empfangen

I B L Senden

H L L Empfengen

B H L Bereitscheft (B4 ... BS cohne Bedeutbung)



U 1021 D

1/85. R 5
1 B2 B3 Betriebsart _ . ,
L L 0 Senden und Empfaﬁgen o Zaltlagenlmpulﬁ bl@@kxer@
oo : (B4 «.. B8 ohne Bedeutung) ]
L . H° H Senden = Ze;tl&g@n;mpuls bl@@k;@rﬁ QBQ ane EB oline -
U Bedeutung) ,
H L H ° Empfangen = Zeitlegenimpuls bl@ckmer% QB% cee Ba
: co chne Bedeutung) ,
H H H Bereitschaft (B4 ... B8 ohne Bedeutung)
B4  B5 B6 BT B8 Zeitlege
L L L. L L 1
'L L L L H 2
L L L 'H, L 3 s
L L. Lk H B 4
L L H I L 5
H H H H H 32
Kemmﬁarte 7 Sﬁmb@l Milie MEZ e Einheit -Bedingungen
Elmg%ng strom 1115 o 5 !uA » ﬁt&%iﬁ§h 7
. Stromeufnehme C Igg e 2 mh f = 2048 kHz
Angtilegs- ue Abfell~ g, - 60  ms O =30 pF
zeit , ‘ R :
Zeitlegenimpuls tFS
Eingangskepezitit C ' - 10 pR o & 25 °g
Ausgamgggpannung Low  Uyp - 0,4 OV Ige 1,6 mh
Ausgengsspannung High Ugy 345 - Voo wIgyg = 0.4 mA

Verztgerung Grundteki- %
Zeitlagenimpuls, po-
sitive Planke
Yerzdgerung, Grundtaki~ :

zeitlagenimpuls, tCSN 30 210 ne 'CL
negative Flenke B

cs .30 210 ng. : CL = 30 pF

i
.
o
e
=




Grenzwerte

- Binheit

abfallzeiten an TE,

©S, TRE, TRS, K1 c.. K4

KennerdBe min. mex.
Be%riebsspannung‘ Ugg = 0,3 | 6,0 v
- Bingangsspannung Ui = 093’ UCC + Q53
Ansgangsépannung ,_Uo_ - Q0,3 Upe * 0,3
- Ausgangsstrom iloi - 5 mh
Ve;lustléiatﬁng PV - 400 m¥
bei A, = 25 °C | .
Umgebungstemperatur Aﬁa, o] 70 ¢
Legerungstemperatur tﬁg = 55 12% °¢
Befrie@sﬁedimgungen
Kenngrofe Symbol  min.  typs  mex. _ Einheis
Betriebsspénnung Uaa 4575‘ 550 5,25 v
Umgebungstemperatur «Qa o 25 70 °c
Eing.=gpanoung Low Upy, - - 0,8 v
Eing.-spannung High UEH' 2,2 - - v
Grundtekt an TE, TS £, - 2048 = ki
Keneltekt an K1 ... K4 i 3 . 128 256 kHz
Einschreibperiode Tﬁ 250 = - Jus
Frequenz Synchron- £ - 8 - kHz
impuis TRE, TRS F
Impulsbreite TRE, TRS I 438 488 538 ne
VerzégerungnGrundtakt top 15 4 - 100 ns
zu Symchronimpuls : :
Setzzeit Defenblt Tps i - - /us
Haitezeit Datenbit %DH 1 - - /us
Taktimpulsenstiegs= U. Tre - - 60 ns
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