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Programmierbarer HF-Teiler mit Vorverstérker

Spezieller Schaltkreis fir Frequenzmeﬁ= und d;gitaie Abstlmm-Anzelge~Systeme
(in Rundfunk- und Fernsehgertiten)
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9 Teilverhiluisse programmierbar

eine #ersorgungsspannung 5V +5%

Bingengsfrequengbereich 600 kHz ... 125 WHz

}

CMOS-Technologie (Standby-Betrieb mbglich)

Gehiuse s Bauform A1GH nach TGL 26713/02
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Der Schelikreis U 1159 DC ist e‘ih programmierborer HF-Teiler mit Vorverstérker. Br ist fiir Bin-
gangbfrequenzen von 600 kHz .. 125 MHz geeignet. Er besitzt folgende wihlbare Tellverhalunlsse°
c1/.32 :+ 1/ 3375 1/-64 + 1/65 :1/.1000 ¢ 1/ 1010 ¢ 1/ 110 271/ 114 : 1. Is stehen komplementara
’ Ausgangsslgnale zur Verfigung. Die OpenmdralnuAusgange sind abschaltbar. Bin "Standby"-Betrieb ist
‘mdglich. Der U 1159 DC eignet sich, bedingt durch das Angebot der dekadischen Teilverh#linisse
10 :k1 und 100 : 1, vorziglich zur direkten Frequenzmessung. Durch die unmlttelbar benachbarten
TPeilverhdltnisse n : 1 und (n+1) : 1 eignet er sich auch als Vorteiler fir FTLL-3ynthesizer zur
Abstimmung von HF-Empfingern (Fi- vnd AM-mEmpi’ang)° Iin Verblndung mit dem” PLL-Synthes;zer—Schalt=
kreis U 1056 DD ist durch Nutzung des din letzterem enthaltenen .5 Bit-Swallow-ZBhlers sowlie des
programmierbaren 10 Bit-Teilers, bel einem im U 1159 DC programmleruen Teilverhdlinisses 32/33 ¢ 1
jedes genzzahlige Teilverh&ltnis N im Bereich N = 1024 ... 32767 einstellbar.
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Anschlu8 - . ¢ Bezeichnung
1 I Signaleingang , invertierend
2 I Signaleingsang
3 UCCD digitale Betriebsspannung
4 Usoa angloge Betriebsspannung k
5 Uggy analoge Masse '
6 USSD ~digitale Masse -
7 ~ Q Invertierter Ausgang
8 Q . _ Wichtinvertierter Ausgang
g . 1S - "Tristate"-Eingang
10 - CM2 ‘ Teilmodus=-Eingang 2-
11 ! P2 Programmiereingang 2 -
12 - 8B "Standby-~-Eingeng
13 M1 ‘ Teilmodus-Eingang 1
14 - SWe . Aktivierungseingang
i5 . RES . - Rlicksetzeingang
16 P1 e Programmiereingang 1°
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Dér U'1159 DC besteht sus Vorverstirker sowie einer mehrstufigen Teilerlogik'und ist als HF=Teiler
Tir Frequenz-ief= und -Synthesizer-Systeme konzipiert., : -

Der interne Vorverstérker des U 1159 DC sorgt fiir eine hohe Elngangsempflnd11chkelt und ermdglicht
somit eine pa331ve Auskopplung der Oszillatorsignale. Dies gestattet das richtige Abschliefen der
Zufuhrungsleltungen und das Arbeiten mit geringen Signslamplituden. Der symmetrische Aufbau der
Differenzeingangsstufe gestattet den AnschluB symmetrischer Leitungen. Der U 1159 DC besitzt 2 kom-
plementére Ausgénge (Q und J), so daB das Ausgangssignal den Folgestufen mit beiden Polarititen an-
geboten wird. Somit kinnen sowohl Schaltungen angesteuert werdeﬁ, die ‘auf die positive, als auch
solche, die auf die negative Flanke aktiv reagieren. Durch die Ausfilhrung der Ausginge als: Open—
draln—Stufen ist die Ansteuerung mit TIL- oder CHMOS=Logikpegeln gewdhrleistets

ber den Riicksetzeingang "RES" (high-aktiv) konnen die Ausginge Q und. Q deflnlerte Logikpegel er~
halten;-RES = H hat Q@ = L und Q H zur Folge. Liegt RES statisch auf H-Pegel, werden dle Ausglinge
festgeklemmt, so daB keine Frequenzteilung stattfindet, - : ) :
Die Programmiereingénge P1 und P2 dienen zur stabischen Elnstellung der Hauptuellverhaltnisse

(10, 32, 64 und 100), wihrend die Tellmoduselngange CMT und CHM2 als Steuerezngange zur-dynamischen
Verénderung der Haupttellverh&ltnlsse, Za B 32 : 1 in 33 ¢ 1, 64 1 in 65 :1.bzwe 100 : 1 in’

101 ¢ 1, verwendet werden kinnen. EE ) : )

Wird der Aktivierungseingang SW = L gesetzt, werden die Signaleingénge sktiviert.

" Teilverh#lénis . P p3 " CHi ez
10 '+ 1 i i H #
32 : 1 L L o #
33 ¢ 1 - L L H #
64 : 1 g2 i i »
65 : 1 H i H ¥ ) -
100 : 1 'L H. ‘H H
101 : 1 I i T i
110 & 1 - g H YL
1 L i I L .

-:Anmerkung: # bedeutet beliebiges Steuersignal

B

Das Teilverhdltnis 10 : 1 wird nur quasistatisch (bei 10 MHz) gemessen. Uber den Elngang wpgn

. ktnnen, mit TS =1L, die Ausgange abgeschaltet (hochohmig) werden.

Mit einem weiteren Slgnal, zugefiihrt jiber den Standby-Eingang "SBY, kenm der U 1159 DC in den
- Schlafzustend gebracht werden. Hierzu ist SB =/L erforderlich. Die Ausgénge werden nun hochohmig

und .die Stromaufnahme des Schaltkrelses geht auf ICCSB zuruck.



Grenzwerte
’ Kurzzeichen min, Cmax. Einheit
- Betriebsspanmung Vs, UCCD =053 ,17790 » v
Spaﬂnung an allen. U » =O;\3 ﬁcc+0,3 v
- Eingdngen ) .
Spannung en Q, G Uy | 0,3 10 v
Verlustleistung P t‘ ot - 6, 25 W
Umgebungstemperatur 7); 0 70 % )
= Ausgéngsdaueﬁ:stram IOma.x - :20 mh

Betriebsbedingungen

Be"’cfiebsapa;j’nung

Steuereinginge

L=Eingangsspannung

H-Eingangsspannung.

Signaleingénge

Bingengsfrequenz

Eingan%‘sspannung
- f =0

] IHz
> 5 kHz

. Heltezeit
Set-up-zZelt 1
Set-up-Zeit 2

1)

siehe Bild 3

(AllQ.Spamvxg.gen sinc}llauf USSD_bzw. USSA' (Magsg) beﬁzogen)
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‘Kurzzeichen’ . mine - m8Xe Einhieit . ]
Lﬁiusgangé;span%xmg A = 2,4 ) v 2) o _ : -
H-Ausgangsspennung : Uoxt “ B - N e 7 v 2)
Stromsufnshme Teg L A o 40 —;7 ) mh
Stendby-Stromeufnehme . Ioogp e .20 "1/‘h ol
Eingangsleckstrom ‘ ‘IIL‘ =3 3 RS : /uA ’
ﬁbefgahgszeit: L bomn. AR E 25 “ns N
@ Qe t ool - 50 ns C ‘

QIIH

1)Z“rlschen I und T bei’ Generatomlderstand VOon 75 Ohm

)Lastw:.derstanu von 4"{0 Ohm- gegen 9 V-und 30 p# Kapam’cat gegen Nassee.

Applika’civé Hinweise

Be:Lm Ru.cksetzen des Teilers ist zu beachten, daB mindestens 20 us (Set—up»Zelt 1 vor der H/L-
Flanke des RES-S:Lgnales und bis mindestens zu dieser Flanke (Haltezeit) die Signale an den Teil-
moduseingingen CHM1/CM2 gliltig anllegen miissen, damit das durch CH1 und CM2 festgelegte Tellver -
haltnls in der ersten Ausgangsperiode realisiert wird. -

Bei dynamlschem Umschalten (as he ‘wihrend des Betriebes) der Tellverhalmsse :Lst die Se‘hwupw
Zeit 2 zu beachten (CM-Vorhalt). Die CM1/CH2-Signale miissen eine Zeit t52>f[§§'§' + 20 ns

vor der H/L'—Flanke des Ausganges Q giltig anliegen. Die Einstellung der Te:.lverhalnlsse flir die .
Ausgangsperlode N erfolgt also in der Perlode Nele :

Das Testverhdlinis der Ausgange Q und @ hangt vom gewahlten Tellverhaltnlu Y ab Es gllt.

"Bei geradem Teilverhilinis ¥ werden Y/2 E:mgangstakte und bei ungeradem (Y=1)/2 + 1 Impulse be»
nétigt ehe die Ausgiinge erstmalig ihren Pegel #ndern. Ausnahmen sind dle Teilverh#ltnisse

110 ¢ 1 und 111 : 13 bei erstgenanntem erfolgt die Reaktion nach 60 und bei letzterem nach 61 Takten.
Wird nur ein Signsleingang einer der Eingangsstufeén benutzt, so ist der andere freie Eingang iber
einen Keremikkondensetor von ca. 22 nf an Masse zu legen. ) :

Wie bei allen CMOS»Schaltkrelsen sind offene Steuereingénge zu vermeiden. Diese konnen entweder
direkt oderdili—bier Widerstinde an Betriebsspannung bzw. Masse gelegt werden.

Durch die hohen Eingangsfrequenzen bis zu 125 VMHz sind fir den Schaltungsentwurf die fir die HF= .
Technik allgemeingeltenden Grundsétze zu beaqhten. Das sind z. B. Abblockung der Betriebsspamnung,
kurze -und impedanzarme Leitungen zu den Signale'?ngélngen, sorgf'a'.ltige Konstruktion der Leiterkaften.
Als Kondensatoren sind Keramikkondensatoren zu verwenden, die mtglichst nahe an den entsprechenden
Anschliissen dés U 1159 DC anzubringen sind, : .

Flir den Schaltkreis U 1159 DC gelten die Handhabungsvorschrlften fir elektrostatlsch empflndllche
Bauelemente. ) . .
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Bild 3: Toleranzfeld der Eingangsspannung
s : : . Die vorliegenden Datenblitter dienen

ausschiieftlich der Informestiont
Es konnen daraus keine Liefermog-
" lichkeiten - oder Produktionsverbind-
g lichkeiten abgeleitet werden.
; Anderungen im Sinne . des techni-
: schen Fortschritts sind vorbehalien.

Herausgeber:
veb epplik STIE st slekoronik berlin
i veb kombinet mikrosiektronik .

Mainzer SiraBe 25

Berlin, 1035
Telefon: 5 80 05 21, Telex: 011 2881 011 3055




