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%@@mieﬁﬁe?.  VEB Zentrum flr gﬂ@m@mmg und Téchnemgee
Makm&%é@mmk Dresden >

E:xtegnerfer dyncmsscher 16k~ Bit-Schreib-Lese - Spe)cher—‘
Schaltkreis mit wahifreiem Zugriff (dRAM). Der Schczztkre!s o
istein hod‘untegnerter/MOS Schmtxve:smr Kanal-Silicon- R '
Gate/ DP-Technologie.
Der U.25¢ D kann universell eingesetzt werden.
Durch zeitmuliipiexe Eingobe Uber 7 Adrefibifs, getrennt

- nach Zeilen- und Spcoltenadressen; kunn der Schalikreis
in_einem 16poligen Gehéuse untwgebmcht werden,
Ddssphicherelementcstdle Ein- Tmnsnswr»Spe:cherzeHe die

T Gus je einem Speicher- unJ einem Trcnsfergcx’te besteht.
- Die Orgcmsahon erfoigt in 16384 Worten zu'je 1- Blt

Abmessungen (lm;m)\und Masse

9.5 mir:

Ay o

38103

175

%

Bauform: 21.2.1.2.16 - TGL 2671 3, Plastgehduse Typenstandard: TGL 38690
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B me?unkeion des U 256&&

Wit ‘dem U 256 0 kenn in‘foigenden Betriebsarien gearbeitet werdens

=

3

2o

~ Dae Daten, die in eine musge“ahlﬁv Zelle .éinge

"REEB“~d:Zyklus (LesemZyklﬁs}

"WRITE" = Zyklus (Schreib=Zyklus)

"RmADuMO“LPXmuRiTm" = Zyklus

"RAS=ONLY =REFRESH™ = ~Zyklus (huffrischen durch Aufruf der Zellenadresse)
"EAGEnMode" = Zyklus .

Adreasierung

Die 14 Adressea9 die zur Auswahl einer der 16 384 Spe+eherzeLTen erforderlich sind,

‘werden zeitmulitiplex Uber 1 Adresseneinginge AQ bis 46 in die lnternen Adressenspelcher
"libernommen. Dies wird durch die ueltliche Folge zweier abfailender Flanken von Taktu

impulsen mit Uy = 2,7 V erreichi. Der erste Tektimpuls, RquAddress-btrobe RAS, ubern
‘H

nimmt die 7 7@11enm&dresso“ in den LS. Durch den zweiten Taktimpuls, bolumnwAddce
‘Strobe A5, werden danach die 7 bpalien&dressen in den IS iUbernommen: Jedes dleser

beiden Signale, RES und CAb loet elne Folge von ‘Breignissen aus, die durch verschie=
dene intern erzeugte Taektimpulse. gesteuert werden. Die beiden Tektketten sind logisch .
in der Weise gegeneinander verriegelt, daB die zeltmultlplexe Adressenubernahme suller=
halb des kritischen Zeitweges filr den Datenzugrlff be;m Liesen liegt. Die spiteren Er-
elgnlsse in der QASmgesteuerten Taktkette sind gesperrt, bis ein Signel - ("GATBDmCAS“}
entsteht ts das von der RAS-Taktkette abgeleitet ist. Dieses "GATmDmGAS”mblgnal erl&ubt
dal dex CAS=-Tekt extern demn bereits ektiviert werden darf, wemn die Zeilenedresser-
Haltezeiten tRAH vergangen ist und wenn die Adresseninformetion von Zeile zu Spalte ge-
wechselt hat@ o

Datenelngang und uaquang

en so¢¢en, Werden in ein
Slgna.le ubernommeng wenn ‘

§>’I

=1 0 We
Datenelagangsregisﬁer bel e1 r K mbinatlo der WRITE und
RAS ektiv 1st. : _ ‘

Das letzte der beiden Slgn&le TRITE oder CAS veranlaﬁt mlt seiner aofallenden Flénké

o die Jbernahme der Dateninformetion DI in das Datenelngangqreglster@ Dgdurch gibt es

,versehledene Magllchkelt@n der Sehre;bzykluSWSteuerung

AN

Bei einem Sahre;bzdkluss bei den M?¢Tn vor CAS aktlv QL@Pege¢} wird, wird Ll Qurch C
ibernommen und die Dateneingengs-Vorhaliezmeit t una QaﬁenelngangsmﬁaitezeAt tnv M;:a‘\
auf QAD Zu beziechen. Wenn die Bingsngsdaten Me;m uASmUbergang noch nieht. veriugoar

gind, oder wenn ein YREAD-WRITE"=2yklus gewinscht wird, so mub das WRlTuwvﬂgna$ v
gert werden, bis der QASwubergang erfolgte. In diesem "EKALAYES<WRITE"=Zyklug’ 5ind dic
vorstehénden Zeiten auf WRITE zu begzichen (siehe Zeltdlagramme flr "WRITE"-Zyklus und

fur “RLA)wdan“”wakluSI@

Die Daten werden in den Lesezyklen vom bpelcner gehalten, wenn.WR¢1m im !ﬂ8K+qu“ At
stend (HwPegel) ist (solange wie GAS aktiv (L=Pegel) ist). Die auszulesenden. Deter
den am Ausgang nach der angegebenen Zugriffezeit verfilghar. :

»D&ten&ugganggst@uerung

Dexr normele Zustand des Datensusgenges DO ist dexr hochchmige Zustand. Immer, wenn ChH
ingktiv (H-Pegel) ist, floated DO, Der einzige Zeitpunkt, in dem der Ausg geng elnge-

gitet und L= oder H=Pegel aufwelist, ist nach der Zugriffszeit bei elnem Legézyklus.
ist deam glltig, bis CAS zurick in den zmaLtlvmn AuSEanQ {(HePegel) geht.



4y

'Dles wird durch den kleinen Wert von IDD} wzedergesplegelt.

Wenn der Speicherzyklus ein "READ"e, "READ=MODIFY-Write"- oder ein "DEIAYEND-WRITE"-
Zyklus ist, /denn geht DO vom lochohmigen in den akblven Zusteand (L= oder HwPegel} ubex

Nech der Zugriffszeit steht der Inhalt der ausgewahlten Zelle ancht invertiert zum

ehemallgen DI=Signel) zur Verfugunge Der Ausgang blelbt akﬁlv, bis CAS 1nakt1v w1rd,
unebhéngig eb RAS - lnaktlv erd oder nichte : = :

Wenn der bpelcherzykius ein “WRJTE“mZyklus ist (\RITE aktiv bevor GLS aktlv wird) d&nn

“beh&lt der Datensusgeng DO seinen hochohmigen Zustand wihrend des gesami@n Zykius.

Diese Konfiguration erleubt dem Anwender dle,Vblle'Steuermoélachkelt von DO ellein
durch die Zeitstéuerung von WRITE. Dedurch, daB déf Ausgeng die D Deten nicht speichert, .
komnen die Deten von der Zugrlffsze;t en bis zum Beglnn ejnes f@lgenden Zyklus gliltig
bleiben ohne Nachteil flr die Zykluszeit (Ausdehnung)

”PAGL-MODL"*ZVklUS 3*,' . i5'7'w ff; - S i 2R :
Die "PAbehODE"«Zyklen erlauben fur &ufelnanderfolgende bpelcheroperatzonen fur verw;

schiedene. Spalnenadressen bed. der glelcnen Zeilenadresse erhihte Gescnwzna;gxeit onnef
Anwachsen dex Vérlustleistung. Dies wird durch eilne elngeapelcherne Zellenadregse und,

:RAb = aktlv wihrend eller folgenden Speicherzyklen, die sich auf die gla;che Ze;@enm

sdresse bemehen9 erreicht. Dieger “PAGEWMODE“mZyklus spart die Vexlustle;stuﬂg ein,
die mit dem RASmUbergang verbunden igte Die Zeit fur die bermehme weiterer Z@llenu‘
adressen.w1rd demit eingespard; &esh&lb s;né Zugr1ffs~ bZWa Zykluszelt un- diegen Be=
trag kleiner. )

Auffrlschen

. Das Auffrlschen der Daten in der Sgelohermatle ml% dvnamlschen Zellen wird auggefuhrts

indem ein Speicherzyklius fir Jede der 128 Zeilensdressen in einem Zeitintervell von
2 ms &usgefuhrt wWirdoe

Nehen den normalen Speloherzyklen 1st des mittels “RAS«ONLXmREFRbSH“nZyklen vortellmf
heft mbgliche Demit ergibt 51ch eine - erheblzch niedrigeire Verluatle;s»ung. :

nlnschalten der Betrlehsspannung

- bolange dle Betrlebsbealngungen ezngeha&ten werden, kenn die Zussha;tung der elnzwlnen

Betrlebsspannungen in beliebiger Relﬂenfolge durchgefihrt-werden., Flur den Fall, daB
die Beﬁrlebsspannungen suferhelb des Bereiches der Betrlebsbedlnguﬁgen, aber innerhalb
dex zulasslgen Gxenzwerte\llegenﬁ 50 ist U zue*st ein. und zuletzt sbzuschelien.

Betriebsbedingungen
Alle Spcmnungéh sin@ auf Ugg 0-V {(Masse) bezogen.

Kleinst- * Nenn-  GréBt-- -

. KenngréBe . o Kurzzeichen Einheit wert wert wert
“Ugg 45 50 - 55 e o “
Betriebsspannungen L Ucc ) 4.5 50 55 '
R Ugp S8 120 132
H-Eingangsspannung fur. . ) U:-. ; . ’_ e . ’
RAS, CAS, Write ‘ e v 27 ©55
H- Emgcngssponnung fur . UL : y " Die A '}. fir e
alle anderen Eirigénge : tH 2.4 » 5.5 ie Angaben Tur fee {min}? .
e R (miny 409 E Ry iy WETdER
L- Emgcngsspcnnung ft..r U 10 “og benutzt, um die Zykiuszeit fir
alle Eingénge L ’ o den vollen Temperaturbereich
e (0°C £ §5 £ 70 °C) anzugeben,
Lese- oder Schreib-Zykluszeit - i o ¢ ) h
RC 375
1) . )
Lese-Schreib-Zykluszeit trwe s 375
‘ 17 tanswr e 405 - -
Page-Mode-Zykhiszeit tee 225
Ubergangszeit - \ - 3 50

(Anstieg, Abfall)




Kleinst-

GréS'e- A

. o G : - o Nenn-
Kenng:raﬁe _ s Kurzzeichen Emhe:t werk weit wert
RAS-Vorladezeit ‘ trp 120 . . 7 -
RAS-Impuisbreite o teas o 200 10000
RAS-Haltezeit R ' R 135 -
CAS-Haltezeit - s 200
RAS -CAS-Verzégerungs- -
zeit 2) frep 25 65
CAS-Impulsbreite . teas 135
CAS -RAS-Vorladezeit ' I A P -20 ‘
Zeilenadressenhaltezeit . tRAH. _ . - 25 .

E Zeilenadressenvorhaltezeit  ther - . 0
Spaltenadrassenvorhaltezeit . tase nsf': 10 - - -
, Spﬁitenadreésanhaltezeit . t&AH . : 55
h Spclténadressenhoitezeit - 120"
von RAS an ; AR X
Lesekommandovorhaltezeit thes . ¢
Lesekcrnmcndobgitezei% . : toen 1}
. Schreibkemmandohaltezeit twen k 55
Schreibkommandohaltezeit ot
von RAS an - . WCR . 1ea
~ Schreibkommando-Pulsbreite typ - 55-
Schreibkommando-RAS- . ; - : '}O’f:‘
" Vorhaltezeit RWL. - 7o o e
 Schreibkommando-CAS- TR T S
Verhaltezeit cwt - s
Dateneingangsvorholtezeit o
3) o ]
Dateneingongshaltezeit
3) - : ton 55
Dé%enaingangshcitmeit ¢ 126
von RAS an s DHR . s
CAS-Vorladezeit (nur fir ‘ g . 80
Page-Mode} e .
 Refresh-Periode - trer ms - 5
‘ Write-Kommando-Vorhaltezeit tyes o - .20°
- CAS ‘Wirite-Verzégerungszeit tewn ns. . 80 -
RAS -ﬁ%miierzagemngszeit tewn 145
Umgebuagstempergmr g, eC . -0 25 70

U 256 D .

&

2} Betrieb innerholb teen (max)' )

" sichert, daB ity (max) emgehciteﬂ B

wird.: tReD (maxy 15t Bengspunkt

" Wern taeD > BeD {mant dann wird -

die Zugriffszeit gusschlieBlich vor

‘tcAc bestimmt,

3 Deese Pardmeter sind auf die
CAS-Flanke - in Early-Write- Zy-:
kien und auf die WRITE Flanke.

“in. Deloyed-Write- oder Read-

Msd}fy-Zyk!eh?bgzogeh.; ’

Bestellbezeichnung eines Schaltkreises: ‘
‘ U256C TGL3869D — U2560D TGL 28690
Lieferung des Typ U 256 C an Stelle U 256 D zeltweilig zuldssig,




Zugriffszeit von CAS aus’’

Grenzwerte
Kvenngr'éiﬁe‘ Kurzzeichen Einheit  min: max.
Bétriebéspannungen. Upp -1.0
bezogen auf Usg Uce 1.0 :
Beftrviebssédnnungen, bezogen U : o {7;2(}
auf Ugy (Upp = Ugg >0) s R
Betriestpannurggen, bezogen Usp Vv -1.0 15
auf U / U A 5
. N : hef e -1.0 - iS5
Spcmht;mgen an den restlichen U’ 05 20
~Anschlissen, bezogen auf Ugy A :
Umgebungstemperatur o?u"— 0 70 .
" Lagerungs y256C e 9 55 155
1OSTINgS G256 D . 55 125
Verlustleistung ‘Pv‘ W - 1.0
Ausgcngskunsdﬂuﬁstrqm los mA = 50
H@upﬁﬁ(enﬂgr&ﬁén ‘
Kenngrébe Kurzzeichen - Einheit min. Max.
R | mA 35
_Stromaufnohme, . o ’ S
mittlerer Wert bei RAS -C{XS-Zyk!fzn sy uA 200
» . Tona i 1.5
" ‘Ruhestrom » - —
: Vog2 MA v 400
FE L = A 210 10
’mgcngsres’tstrcm | 2 .20 20
A et | A <100 10
usgangsreststrom o 7.8 220 20 .
H«Ausgangsspcnnungé) Uon 2.4 _ 4 Uo schaltet zwischen Uss und Ucé
- . 2.0 wenn der Ausgang aktiviert wird und
: Vv e keine Strombelostung cuftritt. Es ist er-
. L 0.4 taubt, Ucc ouf Uss zu reduzieren, ohne
- £) 4
£ Ausgangsspa@nung , Yor 0.8 die Datenspeicherung und Refresh zu
. _ . beeintréchtigen; ollerdings wird dobet
Zugriffszeit von RAS aus trac 200 der Wert Uok(min.y nicht gorantiert.
B ns — )
135
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