Der integrierte MOS-Schaltkreis im 16-poligen DIL-Plastgehsuse ist ein Bauslement in p-Kanal-MOS-
Hoehveltteechnologis und ist als Ansteuerschaltkreis fir leistungselektronische Schaltungen in der
Konsumgiitertechnik vorgesehen. Die Eingdnge sind mit integriertem Dateschutz versshen,
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Begchreibung

Der U 708 D ist ein programmisrbarer Ansteusrschaltkreis, durch welchen eine Versinheitlichung wvon
Funktionsgruppen leistungsslektronischer Anstsusrgsriéte mbglich wird, Seine Funktionsinhalte sind

fur einphesige Anwendungsfélle konzipilert und ergdnzen dis des Ansteusrschaltkreises U 708 D, der

fir vorwiegend mehrphasigs Anwendungen entwickelt wurde.

Die Programmierbarkeit des Schaltkreises gestattetr den Einsatz fir:

= einphssige nstzgelischte Stromrichter

= mehrphasige netzgeléschte Stromrichtar in Kanalkonzeption

= elektronische Schitze

= Kommanosteuerung in Umksherstromrichtern

= gleichzeitige, unabhingige Nullspsnnungs</Nullstrom=/Schwingungspaketstsuerung
zweiler Verbraucher

= gleichzeitige, unabhéngige Phasenanschnitti= und Nullspasnnungsschwingungspaket-
stausrung

- Pulssteller fiir Gleichstromstellentriebs

- Wechaelrichter mit Zwangsléschung

Wegen des relstiv geringen Stromverbrauches des Schaltkreises ist eins direkte Stromversorgung aus
dem MNetz, Ubsr Yorwiderstand und Z-Diodenstabillisisrung, méglich. Die durch den Schaltkrais snzu-
steuarndsn Transistoren bzw., Triscs konnen direkt vom Schaltkreis geziindet werden, ds die Sirome
erglebigkeit der Ausgangsirensistoren des Schaltkrelses eusresichend grof ist (IQ = 80 mA).-

Ein Nachschelien einsr externen Treiberstufe ist nicht notwendig.




Im Bild 3 ist des Blockschaltbild des U 708 D dargestellt, Uber den Progremmdekoder kenn die ge=
winschte Betriebsart eingestellt werdsn. Grundsédtzlich sind vier Programmiermdglichkeiten vorhanden,
die entsprschend der Betriebsartentabells (Tabelle 1 ) singestellt werden.

Die Synchronisationslogik dient der Erkennung der anlisgenden Netzhalbwelle und des Mulldurche
ganges der Netzspsnnung. Im Block Interns Taktbildung/Synchronisierung wird bei Nulldurchgang der
Netzespennung ein "Synchronimpuls” difinierter Lange erzeugt, der zur Netzsynchronisation der Blocke
Programmisrbare Eingangseinheit und Programmierbare Signelbildung dient und bei Nullspannungs=Voll-
wellenbetrieb entsprechend gesteuert als Zindimpuls auf Kanal 2 (02) verwendet wird,

Die Programmisrbare Signslbildung realisiert bei den Doppelfunktionen die Zindimpulsausgabe so, daB
nur ganzs Vollwellen auf den Verbraucher geschaltet werden, wodurch Gleichstromkomponenten auf dem

Netz vermieden werden,

Die Programmierbare Eingengseinheit enthilt die Eingangslogik fir die Signale IV und IIO.
Die Ausgangslogik verteilt die Zindfolgen je nach Halbwelle und Betrisbsart auf die beiden Aus=
gengstreiber fir Kanel 1 und 2,

Grenzwerte (A®a = 0 ... 70 oC)

Kurzzeichan min max ____Einheit
Betriebsspannung Yop =31 0,3 v
Eiﬁgahgssp@ﬁnung UI =25 0,3 \
Eingangsspitzenspannung UIM =34 VY (T = 3:10;

Topax = 1 /us)

Veriustleistung Py 0,6 w { 55 = 28,,,45 QC)
Lestkapezitit e 10 nF 1)
Ausgangsstrom i, 5 mA (fir 01 und 02)
Ausgangsspitzensiron EC 20 mA {01 und 02, T =1:4)

ZQ 80 mA {01 und 02,

T= 1:100)

Leagertemperaturberedich Paeq =55 125 °c
Betreibstemperaturbareich &, i 0 70 °c

1) = Maximele Lsstkapazitét fir die Anschlisse:
I0SY, IOTSY = 100 nF ¢ 40 %; IOTI, I0TP = 25 nF 4+ 10 %
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Kurzzeichen MeBbedingungen min typ max Einheit
o
- = A
UDD aa 45 “C 25 28
- - A
II UDD = 28 V 10 /u
uUI = 25 V
~Uoy “Upy = 25 V 0,4 v
..,UIH =
=YL
IO = =2 mA
~Ugy “Upy = 25 0,4 Y
~Up, & 2
“Up = 9
IO = =1 mA
~YoH U =25V 1 v
DD
Uy = 2
mUIL = 9V
I0 = =5 mA
"UOH mUDD = 25 V 2 v
-UIH = 2
mUIL =
Io = =1 mA
mIOL HUDD = 28 V 10 /uA
"UIH = 2V
BUIL = 9V
'UO = 28 V
“IDD -UDD = 28 V 6 mA
"UIH = 2V
mUIL = 9 V
€1 10 pF
%o 40 pF
mUOH "UDD = 25 V 2 v
Uy =
“YoL Vg o= 9V 10 v
=U = 25 V




Kurzzeichen MeBbedingurigen min tyo max Einheit
Funktionsfahigkeit Yoy “Upp 28 V 2 v
bei U 1 i
Bmax NUOL "UIH 2V iG
mUIL oV
mUO 28 V
Verzdgerungszeit tv "UDD 25 V
°UIH 2V 30 /us
o
QUIL g V; e’a = 70 °C
Tabelle 1: Betriebsarten
Programm- Programmier- Betriebsart Kennzeichnende Steuerbalegung Ausgangs=
bezeich=  belegung signal
nung (log. Pegel)
IPi IP2 Iv 110 isp ICH 181 1s2 I05Y IOTSY 01 02
P 00/1 H H Halbwellen=Null- | L H
spannungs= (HS, ) syt syt o 26 P, SP,
steuerung
P 00/2 H H Halbwellen=Null- L L H
stromsteuerung (HSl) (HSZQ H Syé} Syé} - ZG SP1 SP2
P 00/3 H H Phasenanschnitt- L L H syt sy?) 258) 26 sP, sP,
o
steuerung Hsl SG1 Swz
; 43 43 8
P 00/4 H H Phasenanschnitt=- L L H H Sy Sy Ede] 26 SP1 SPZ
steuerung mit HS1 (HS,)
Nullsignale B
steuerung
P 00/5 H H Kommando- L L H o oser seazz RY) O 1L3) skt osker
steuerung SG1 SG, SGg SG, HSi HSZ/Z 03 iG
P 010 H L Nullstroms= L L H H Sy Sy IP3 R SPi SP2
Schwingungs- HS1 HS, =H Fdes
paketsteusrung
P 011 H L Nullspannungs- L L H H S L ie
p gs=/ 4 3 z6 SP1/25P1/2
Nullstrom HSi HSE HSB =l SKI SKII
Schwingungspaket=-
stausrungen,
einzeln an 01/02
P i0 L H Phasenanschnitt- L L H H Sy L o] pde] SP1 2SP
steuerung und HS, He 6) SKI/ 511/2
Nullspannungse- = 2 KII
Schwingungs~
paketsteusrung
P11 L L Transistorstels L L H WO sey  Se, RY R skr skix
ler/Wechsele $6, s6, SG, 86, 5) 5) 03 26
richter/Kommando- ) L 3)

stousrungsn




Erkl8rung zu Tabslle 1:

pde] = Zeitglied (G an H, R an L)}

R = Widerstand gegen L

St = Steuersignal

Sy - Synchronisiersignal

Se - Ssetzsignal

HS, - Hauptsteuersignal

SGﬂ = Steuergrébe

se, - zur Synchronisation/Setzpolaritét i zugeordnates Signal
SP, - zur Synchronisation/Setzpolaritst 2 zugeordnetes Signal
SP;/Z - zur Synchroﬁisétigﬁ/Sstzpolaritét 1/2 zugeordnetes Signal
3KI - Steusrkanal I

SKIT = Steuerkanal II

IPS = 3, Programmiereingang

i) Wird zum Ausgang 03

3) Das steusrnde L-Signal muf Ober R angelegt werden; IOTSY liegt nach erfolgter
Kenalumaechaltung auf H

4) Kanalumschaltung bei Koinzidenz der an IS1, IS2 anliegenden Signale Sy ('SP1 s H/H)
§) H=Pegel setzt bei Se1 7 Be, {SKI ¢ L/H)

8) Rempenspannung fur Verzdgerar

Tabelle 2
Heuptprogramm Ausgangssignalstromform Kennzeichnends Belegung
nach Taballe 1 - davsr an 01/02 i0T1 I07TP IDTSY ICH v
P 00/ Moneimpuls 26 H z6 2) H L
i bis 5 2
Monoimpuls {geschooppert) ZG H Z6G ) {Chopper- L
signal)
(180 ° - ) - Signal H H ze 2}, H L
(180 © - ) - Impulsblock 26 26 26 2) H L
H H ZG 2) {Chopper- L
signal)
P 010 sighe P 00/1 bis 5
P 014 Kanal I: sishe P 00/41 bis 5 nur SK I nur SK I = SK I/II nur SK I
Kanal 1II: Monoimpuls = = z6 - -
P a0 siehe P 011
P 11 siehe P 00/ bis 5 (auBer 1V) Ausgangs-
modulation
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keiten zur Produktion,

lich ist jeweils die Auftragsbestitigung.

Dieses Dastenblatt gibt keins Auskunft Ober Liefsrmidglichkeiten und beinhaltet keine Verbindlich-
Die giltigen Vertragsunterlagen bsim Bezug der Bauelements sind die Typenstanderds, Rechtsverbinde

Anderungen im Zuge der technischen Welterentwicklung sind vorbehelten, Die Behandlungsvorschriften
fir MOS-Bauelemente sind unbedingt einzuhalten, da anderenfslls eine Reklamstion nicht anerksnnt
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