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Ansteverschaltkreis £iir Fligsigkristallanzeigen

Der U 714 PC ist ein Schaltkreis zur Ansteuerung von Flilssigkristallanzeigen. Der kaskadier-
bare Scheltkreis ist Teil eines LCD=Punktmatrixdisplays, das im VEB Werk fir Fernsehelektronik
Berlin hergestellt wird. ) v
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Bild 1: AnschluBbelegung



2

Bezeichnung der Anschlisse

ﬁ%—sm« v 1 :é% Unp Betriebsspannung fir Logik
%?'isz :; :ﬁé UEE ‘Betriebsspaﬂnmng Ty LOD=Treiber
et CL 7§ Y & .
5 dci 2 5 =32 U Bezugspotential
LFEZ \\i 5 ﬁ 38 &sp
P M TS ¥ /U2 Betriebsspennung filr LOD-Treiber
5;_3;7 zs .30 {ausgewihlte Zeile bzw. Spalie)
oo 2 Y 10 22 Block 1 und 2 -
%!
“ponz v =7 U 3/U 4 Betriebsspennung fir LCD-Treiber-
v 13 28 _ block 1 (unlcht ausgewshlt)
Ve jﬁi U 5/0 6 Betriebsspeniung fliy LCD=Treiber
v 15 b23 : block 2 (nicht susgewdhli)
v SHL 1 Bingeng fiir Schisberichtung Block 1
v 2 SHLT . DL1 DR1
:ﬁ — : L Bingsng . -Ausgeng
v 22 :jé - . 7 H Lusgang Bingang
:i ::i SHL 2 »Eingang fir Schieberichtung Block 2
Ve SHL2 DLz DR
M :ji L Eingeng Ausgeng
Ml H Ausgeng  Eingang
Y ::i DL 1/DR 1 Datenein~/~ausgeng Block 1
il DL 2/DR 2 Detenein~/~ausgsng Bock 2
iﬁ -1 M Eingeng des Wechselsignals flr LCD-
Y35 i Treiber
36 b cL § Eingang des Ubernehmetsktes filr
Y37 fed Ausgsberegister, highaktiv
1
Ml v L2 . Bingeng des Schiebetaktes fiir
v 10 83 Schieberegister, highektiv’
NP i FC 2 . Eingang des lMode flir Block 2
ves —2 FC2 Block 2
N )
¥ 45 28 H . Zeilentreiber
L Spaltentreiber
T 1 cee ¥ 35 ICD=Treiberausgénge des Blockes 1

Y 36 cco ¥ 45 L(D-Treiberausginge des Blockes 2
Bild 2: Schelfungskurzzeichen '

Der Schaltkreis U T14 PC dient der Multiplexensteuverung von Flissigkristellanzelgen.

Die logische Funktion des U 714 Plreslisiert eine Seriell/Perellel-Wandlung bis zu 45 bit einschliel-
lich einer Ausgengspegelwendlung (Ausgengspegel szwischen O und =13 V einstellbax.

Der Scheltkreis besitzt zwei bidirektionale Seriell/Parallel-Wandlerblbcke (10 bit und 35 bit),

deren serielle Eine- wnd Ausginge getremnt euf die Anschllsse bersusgefithrt sind. Mehrere Schali-
kreise sind keskedierbar. Den inneren Aufbeu des Schaltkreises zeigt das Blockschsltbild (Bild 3).
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o : ) LCD - Treiber
M § .
‘ - 35
Ubernahmetakt
CL 1 &  35bit - Ausgoberegister ~
Schiebe - .
35 htung gy 4
DL 1e———{DUEL__—of 35ctufiges bidirektionales
Ci2 HEDCIOALs  Schieberegister
Umschalter g hiebetakt
10stufiges bidirektionales &
(gté) Schiegér@ig%@r ‘ .
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10 bit ~Ausgaberegister
FC 2~ T
U 01U 02 I LCD-Treiber
uosluos ] I
Y 36 R Y £5

Bild 3: Blockschaltbild

Der Schaltkreis setzt sich aus- folgenden Teilen zusammen:
- Logikteil mit Schieberegisterzelle und Anzeigeqegis{erzelie
- Tre}bertei! mit Pégeiwandler und Treiber
- Bléck fir Schiebe- und Ubernahmetakte
- Bldeke fur bidirektionale Datenpins und Schiebemodus

- Block fiir die LCD-Ansteuerspannungen

Logiktel!l mit SchEebereg!s%erzeii@ und Anzeiceéreglisterzelle

Die Schieberegisterzelle ist ein von CL 2 {(highaktiv) getékteies Master-Siave~Flip~-Flop mit
zwei tristate-Ausgingen. Diese tristate-Ausgidnge werd?n durch SHL gesteueri, so dafl die Zellen
zu einem bidirekiionalen Schieberegister verschaltet werden konnen. Angekoppelt an die
Schieberegistérzelie ist. die Anzelgeregisterzelle, die ein mit CL 1 {highakiiv} getakietes
Master-Slave-Flip-Flop darstelit.

Die Ausginge des Ausgaberegisters (A 01 ... A 45) steuern direkl den Pegeilwandler an, der den

logisch unverdnderten Dateninhall mit ver&ndertem Pege!l zur Ansteuerung der beiden C(MOS-Trans-
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missionsgates liefert, die als Ausgangstreiber dienen und die entsprechende Pegelfolge auf das
Ausgangspin Y durchschalten.

Treiberteil (Pegelwandler und Treiber)

Der Pegelwandler formt die Eingangéinformation mit den Pegelwerten O V und =5 V logisch unveréndert
in die entsprechende Ausgangsinformation mit den Pegelwerten UEE =0V und =5 coo =13 V um, damit
dle Treibertransmissiongates angesteuert werden kdmnen. )

Zrzeugung der Schiebe~ und ﬁbernahmetakte

Die Schaltung dient der logischen Verkniipfung von CL 1 und CL 2 mit dem Modussignal FC 2. Der Ree
gisterblock 1 (A 01 oe. & 35) wird direkt nach der Bingangspufferung mit den Takten CL 1

und €L 2 versorgt, wihrend der Registerblock 2 (A 36 ... A 45) lber einen durch PC 2 gesteuerten
Umschalter mit Schiebe~ und Ubernshmetekt versorgt wird.

Bidirektionale Datenpins und Schiebemodus

Die Datenausgabe erfolgt getakiet iber ein D=Flip-Flop, das je nach ‘an SHL eingestellter Schiébes
richtung die Datenlibernahme in einen kaskadierten Schaltkreis gewHhrleistet.

Bereitstellung der L{D=Ansteuerspannungen

Das Signal M ubern;mmt das Umschalten der Ausgengspegel wihrend einer Zeilenzeit. Plir die Ansteue~
rung der Zeilen wird mit FC 2 = H das M-Signal intern negiert.

Tabelle 1 gibt eine Ubersicht iber die gesambe Logik= und Ansteuerfunktion des Schalikreises {(ange=
geben sind die Pinbezeichnungen, deren Pegel auf die LCD=Treiber=Pins ¥ 1 ... Y 45 bzw. deren Sige

naie auf die internen Taktleitungen durchgeschaltet sind).
Di: Ausgeberegisterinhelt (Bildinformation)

L = nicht ausgewthlte Leitung

B = ausgew&hlte Leltung

¥C 2 DL B Y 1 see ¥ 35 Y 36 eee ¥ 45 Ubernahmetakt Schiebetakt
Block 1 Block 2 Block 1 Block 2
H H U =1 U2
L g2 ) U1
H e coasen o = CL 1 CL 2 CL 2 CL 1
L H | U3 U6
I U 4 U5
H H U1 1
L U2 2
L e ==z CL 1 CL 1 CL 2 CL 2
L H U3 U5
I U 4 U6

Tabelle 1: Logikfunktion des Schaltkreises
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U 714 Pc

Aus dieser Logikfunktion ergeben sich flr die drei mSglichen An-

wendungsfille in einem LCD=Modul folgende Belegungen fiir die

Anschliisse U 1 eoe U 6, CL 1, CL 2 und FC 2:

fo S@&ii@ﬁ&?@}b@?

(atte Ausgnge Y 1 ... Y 45 arbelten als Spaltentreiber)
Pin T FCZiCLilCL2iUTIU2[U3IjULIUBIUES
Pegel bzw. Signal L cLflCcL2iufld2/U3iUusU3UG&
2. Zellentrelber
{alle Ausginges ¥ 1 ... Y 45 arbeiten als ia!i@ﬁ%reib@r)
Pin : FC 2l CL fjCcL 2l tiu2jus3jus Udsjus
Pege!l bzw. Signal L cL2icL U2/ utlueiusiueus
3. Zellen- und Spaltentrsiber
(Y 1 ... ¥ 35 arbelten als Spaltentrelber und ¥ 36 ... Y 45 arbeiten als Zellentreiber)
Pin FCz2lcL fjCL2jutju2zju3iusejusiue
Pege! bzw. Signal H CL il cL2lutjuziusjusiusiues
Grenzwerte
Kennwert Kurzzelchen min, max . Einhelt
Betrlebsspannung flr Loglk | Usp =7 0,3 Vv
Betrisbsspannung fir UEE =13 0,3 v
L.CD=Trelber
£ ingangs spannung UE UDD - 0,3 0,3 v
lLagertemperatur {ﬁtg -85 125 %c




Statische Kennwerte und dynamische Betriebsbedihgungen

o)
( =0 cee 70 c)\

Kurze

(zwischen U; und Yy
dabei 0,1 mA en einem Yy)

Kennwert MeBbhedingungen mine mex. Einheit
zeichen Co- .
Betrisbstemperatur < 0 70 o5
Betriebsspannung Logik UDD =5,25 =475 V.
Betriebsspannung fir Ugg =11 =9 . v
LCD=Treiber ) -
Eingangsspannung H “UIH 0,3 UDD v
Eingengsspannung L UIL ) 0,7 UDD v
Ausgangsspannung H UOH =0,4 v
Breite der Taktphase H - 800 ns
an CL 1, CL 2
~ Breite der Taktphase L tC"JT 800 ns
an CL 1, CL 2 e
Datensetzzeit an ts 300 ns
- DL 1, DL 2, DR 1, DR 2
Datenhaltezeit an tH 200 ns
DL 1, DL 2, DR 1y DR 2
Tekt=set=-up=-Zeit Schiebe~ a1, 500 ns
takt vor Ubernshmetakt
Spaltenansteuerung
Takt=set~up-Zeit Schiebe~ tLS 500 ns
takt vor Ubernshmetakt
- Zeilenansteuerung
Tekt=set=-up~Zeit Ende Sy 300 ng
Ubernahmetakt vor
n&chstem Schiebetakt o
Spaltenansteuerung
Statische Kennwérte
( & =0...7 %)
Kennwert Kurze= - Mefbedingungen mine meXe Einheit
zel.chen
Ausgangsspannung H UOH =0,4 v
Ausgengsspannung L UOL I = 0,4 mhs UDD + 0.4 v
Stromaufnahme an UDD IDD £ =. 400 kHz 2 A ‘
Stromesufnahme an UEE IEE f = 1 kHz; ohne CL 10 /uA
Spennungsabfall UC12 1¢5 v
(zwischen U und- Yy je
Block, debei 0,05 mA an
allen tbrigen YK)
Spannungsebfeall Ud‘} 1e1 v




ad DL 1, DL 2, DR 1,

DR 2 (G = 15 pF)
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Kennwert Kurzzeichen mine maXe Einheit
_ Bingengsreststrom IIL 5 Juh
7
. Ausgengsspasonung H en U”H =0,6 v
OF
DL 1, DL 2, DR 1, DR 2
Auvsgengsspaonung L an UOE =4,15 v
- <,
DL 1, DL 2, DR 1, DR 2
Dynamische Kennwerte
Kennwert - Xurzzelchen mine max. Einheit
Datenversdgerungszeid tog 500 ng
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DLA/DRAN
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DL2 fDRIIN

Bilid 4: Taktdisgramm

fir Zeilen= und Spaltenansteuerung

U 714 ¥C
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Bild 5: Tektdiagramn fir Spaltenansteuerung Block 1 und 2
CcL2
ol tst
cL 1 5 ,, 2
s gwﬁ v
Bild 6: Takidiagramm Zeilenansteuerung Block 1 und 2
{FLM)
M
CL1

Ausgi der
Ausgoberegister
Ubernohme
cL 1 B —_—
cl. 2
DL 1/OR1/DL 2/DL. 2
Bild 7¢ Beispiel einer Ansteuerung des U 714 PlLals Spaltentreiber (Y 1 ...

DL1/DR1, DL2/DR2
entsprechend
Bild 4 und Bild 5

Y1,,.Y4S Spolientreiber
8 Zeilen
Signatform A

Y 45)
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vergraflerte Darstellung

U 714 PC

Y 1...Y35 Spaltentreiber
Y 36...Y 45 Zeilentreiber
& Zeilen

Signolform A

Bild 8: Beispieil einer Ansieuerung des U 714 Plais Zeilen- und Spaltentreiber
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Bild 7: Geh3useabmessungen (Bauform 51.1.1.2.64 nach TGL 26713)
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Dieses Datenblatt glbt kelne Auskunft Uber Liefermbgiichkeiten und beinhaltet keine Verbind-
{tchkeiten ‘zuﬁ Produktion. Dle gliltlige Vertragsunterlage belm Bezug der Baueiemente 35} der
T%p$€&ﬁdardo Rechisverbindlich ist jewells die Auftragsbhbestidtioung.

%ﬁd@ruﬁéeh fm Zuge der technischen Wellerentwickiung vorbehalten.

" Die Behandlungsverschriften fir MOS»Baaeiem@nt@'wﬁss@ﬁ unbedingt eingehalten werden, da andern-
falis eine Reklamatlon nicht anerkapnt werden kann,
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Eortoohritis sind

iy veb kombinet mikkrosizskoronik
Mainzer StraBe 25, PF 211

Berlin 1038

Telefon: 5 8005 21, Telex: 01 2881, 01130585




