2/86
vorléufige technische Datern

Hersteller: VER Zentrum fir Forschung und Technologie
Mikroelektronik Dresden

Einchipmikrorechnerschaltkreis

- meskenprogremmierberer 4 bit-Einchipmikrorechnerschaltkreis in CHMOS-Technologia
- Binsatz vorrengig fir Steueiungsn und Zeitgeberaufgeben in batteriebetriebenen Gerdten

- mit minimalem Aufwand kodnnen Systeme mit LC-Anzeige und Tastatur (2 x 4 x 4 Tasten oder 2 x 4.
Schalter) reglisiert wexden

- typische Binsatzgeblete sind Fermmeldeendgerétetechnik, Automa’cisierungstechnik§ Unterhal tungs-
elektronik, Spielzeuge und Hausheltgerdte

-~ Programmspeicher 798 x 16 bit, Datenspeicher 64 x 4 bit

- Datenspeicher ist extern durch Schaltkreis U 8246 P erweiterbar

Abmessungen )

Bauform 51.1.1.2.64 .
TGL  26713/04 ’
Plest-Chip-Carrier GehBuse PCC 64
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1} Markierung - kennzeichnet Pin t

Bild 1: Geh&usé ..
2) Aufsetzflache

Funktionsbeschreibung

Der Binchipmikrorechner U 8047 P benttigt Tir die Funktion nur eine minimele Anzahl von externen
Bauelementen (Quang einige Widerstinde und Kondensetoren). Seine internen Funktionsgruppen werden
durch die drei Bus~Systeme

= RAM-BUS 4 bit

- ALU=BUS 4 bdit:

- ROM=BU3 16 bit

mitelnander verknipft.

Arithmetische und logische Einheit ALU

Die 4-bit-ALU flhrt die Funktionen UND, ODER, Addition, Subt;aktiong Inkrementierung, Dekremen-
tierung, Vergleich und Verschiebung aus.

Register A uund B

Die Register A und B dienen zur Speisung der ALU, wobei das A-Register die Punktion eines Akkumu-
lators ausfihrt und das B-Register als Hilfsregister fiir die Bereitstellung des zweiten Operenden
arbeitet. '

Datenspeicher 64 x 4 bit (RAM)

Die im Befehl eadressierten Quell- und Zielregister sind Bestendteil des RAM. Alle Register des RAM
sind gleichwertig verwendbar. Der RAM kenn beim Systemstart oder mur durch den Befehl CLM mesken-
progremmierbar genz oder teilweise geldscht werden. Der Datenspeicher ist extern durch Anschaltung
von U 8246 P erweiterbar.

Befehlsspeicher 798 x 16 bit (ROM)

‘In dem maskeuprogremmierbaren ROM ist das Anwenderprogramm sbgespeichert.
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Befehlsz&hler (PC)

Der 10 bBit-PC stellt die Adresse fir den Befehlsspeicher bereit. Der PC wird beim Befehlssufruf in-
krementiert bzw. bel Sprungbefehlen mit der Sprungsadresse geladen. Diese kenn direkt Bestendtell
- des Befehls sein (direkte Springe JNP, bedingte Springe JMPO, JUPI, Sprung in ein Unterprogramm
JMS), sich aus einer Anfengsadresse einer Tsbelle und dem Inhalt eines Registers zusammensetzen (JIN)
oder die Riickkehradresse aus deﬁ*Unterprogramm'sein (RET, LMCR). Beim Systemstsrt oder durch ein
RST-Signel wird der PC suf Null zurlickgesetszt.

Stack
Der Stack dient zur Abspeicherung von zwel Rickkehradressen sus Unterprogremmen.

Jump-Flag

Das Jump-Flag hat in Abhéngigkeit von dem jeweils ausgefuhrteh Befehl verschiedene Funktionen.

Eg wird in Abhéngigkeit vom Ergebnis der durchgefihriten ALU-Operstion beschrieben. In AbhEngigkeit
vom Zustand des JF kdnren bedingte Springe- ausgefihrt werden. Beim Systemsteart wird das JF ruckgew
getzt. Der Befehl STBY setzt das JF. ’

Osziligtor,. Teilerkette Betriebsartenstederung

Der Oszillator ist fir den Anschluf eines Quarzes mit einer Frequenz von 2 MHz bis 4,5 MHz vorge-
sehen. Bntsprechend der jeweiligeq Kaskenoption kann Uber das Pin FIO 1/8 Togp Bus= baw. eingegeben
werden (Betrieb von mehreren U 8047 P mit einem Quarz). Die Teilerkette stellt die Ansteuerfrequen -
zen fir die interme Steverung, das LCD-Interface und flr die Zeitgeberperiode zur Verfiigung.

Allgemeine Datenein- und-ausgaebe

Hierzu gehdren die Funktionsgruppen
~1/0-Ports 4 ... 7 (maskenprogremmierbar)
=BD=Port

Die I/O;Ports 4 co. 7 suind bidirektionale ¢ bit-Ports, die in der Ausgeberichtung gepuffert sind. .
Nach einem OUT-Befehl steht das Datenwort an den Ausgingen so lange statisch zur Verfigung, bis

- @s durch einen ermeuten OUT-Befehl iliberschriecben wird oder
- durch einen IN—Befehl das Port suf Eingabe geschaliet wird oder
- durch ein RST-Signal slle Ports hochohmig geschaltet werden.

Durch die Maskenprogrammierung kann die Aufteilung ianC— und I/0-Ports festgelegt werden.
Dasg BD-Port ist ebenfalls bidirektional susgelegt und in der Ausgeberichtung gepuffert. Zum BD-Port

gehiren noch zwei Steuersignele, die die aktuelle Uberiregungsrichtung und die GUltigkedit der Daten
enzeigen. Das BD-Port kenn lber die Maskenprogrammierung in den Betriebsearten:

- RAM-~Mode (zum direkten AnschluB der Speichererweiterungsschaltkreise (U 8246 P)
-~ Hendsheke-Hode (zum Anschluf allgemeiner per;pherer Baugruppen)

arbeiten. Die Ubertragungsrichitung des BD-Ports wird durch die Befehle DI und DO festgelegt.

LCD-Interface

Hierzu gehlren die Funktionsgruppen

- LC-Register (LCR)

- Zeichen~-ROM (Z-ROM) filr 2 z 16 Zeichen mit je max. 9 Segmenten, maskenprogreammierbar
- LOD-Riickseitensignalerzeugung :

= LC-Ports O ... 7 (maskenprogrammierbax)

- LO-Spannungsstabilisierung

Das esuszugebende Zeichen (4 bit~Codierung) wird im LC-Register gespeichert und iUber den per Befehl
ausgewshlten Z-ROM in die Segmentdarstellung umgewandelt und: an das adressierte LC-Port ausgegeben.



Mit den DIB-Befehlen kenn ein Blinken der jeweiligenADisplay-stelle angewliesen werden. Die Blink-
frequenz und die filr jedes LC-Port mdgliche Vornullenunterdrickung sind maskenprogrammierbar.

Der LC-Spemnungsstabllisator wird zum Kontrastabgleich des LCD mit einem Widerstand extern beschsl-
tet.

Maskenprogrammierbar sind die LCD-Ansteuerverfehren

N ) Direktansteuerung
. 11y 2~Phasen~-Multiplex~Ansteuerung. .
. IIT) 3-Phasen~lultiplex-Ansteuerung

o iV) Direktensteuerung ohne Benutzung der 2-ROM's.

Tastatur~-Iinterface

An die beiden 4 bit-Eingsbetore TO und T1 kimmen mex. 2 x 4 Schalter angesehlossen werden. Bei Be-
‘avtzung des T aus 4 decodierten 2 biit-Tagteturzéhlers KC konuen 2 x 4 x 4 Tasten angesteuert werden.
Fur die-Unterstlitzung der Testatursbirege ist ein Encoder implementiert, der eine Prufung auf einen
\ g&ltigen‘l‘aus 4 Code vornimmt uvnd mit dem skituellen KC-Stend ein 4 bit-Wort bildet. Das Tastgturw
Pin 703 keann maskenprogrammierbar zur Ausgabe einer Alarmfrequenz verwendet werden. )

Die Alermfrequenz ist meskenprogrammierbar.
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Pinbelegung
Pin Signal - Richtung Bedeutung
1 P39 A/B y LCD-Tor / I/0-Tor 6
2 P40 A/B LCD-Tor / -I/0-Tor 6
3 P41 A/B LCD-Tor / 1/0-Tor 6
4 P42 A/B LCD-Tor / I/0-Tor 6
5 P43 L/B LCD-Tor / I/0-Tor 7
6 P44 A/B LCD-Tor / 1/0-Tor 7
7 P45 A/B LCD-Tor / I/0-Tor 7
8 P46 A/B COM 4 (nur bel LCD-Version III + IV:
Riickelektrodensignal flr Versicon IV)
1/0-Tor 7
9 RO B )
— )
10 . R% B ) Pins fir den Betrieb
1 55 B % im.Tesﬁzustand
— )
12 i3 B
13 0D, READY A/A

Richtungsengabe f. BD-Tor/Ausgabebereitschaft



Fortsetzung Pinbelegung -

Pin Signal _Richiung Bedeutung
14 STB, QUIT A/E ' Giiltigkeitssignal f. BD-Toxr/Ubernehmequittung
15 BDO B‘ . BD-Tor !
16 T Upp ‘ ‘ Betriebsspannﬁng
17 BD1 - B )
18 BD2 B g BD=Toxr
19 BD3 B %
20 KCO A )
21 KC1 A g
: ) Tastaturabfragesignale
22 S EKC2 A ) : ~
23 . KC3 A %
24 T10 E )
25 711 1) §
) Tastatureingabetor T1
26 792 E )
27 . T13 B %
28 10O E % Tastatureingabetor TO
29 TO1 E J
30 i TOQ‘ B ;
31 703, ALOUT B/A Tagstatureingabetor TO/Alarmesusgang
32 Ugqg Messe
33 k FIO A/E Frequenzaus- Dzw. =eiﬁgang
’ (1/8 £455)
34 BEXSTA B Riickkehrsignel aus dem Stendby-Zustand
35 SYN B synchrones Anhalten des ENR
36 RST E Ricksetzen (Weustart)
37 FEST E Testmodussteverung
38 CLEX A Prozessorgrundtakt fir Betrieb im Testzustand
39 OSCIN E Quarzenschlub
40 0sCQUT B QuarzenschlufB
41 Uprg Displayspannung
42 R AnschluB f. Kontratsabgleichwiderstand des LCD
43 UM A COM-Mittenpotential UPM, Anschlul des Glattungs-
kondensators CG2 Blinksignal (AnschluB eines sténdig
blindenden Segmentes bei LCD-Version I) -

44 NeCo : ) -
45 com3 A ) -
46 COM2 A ‘3 LCD-Riickelektr.-signale
47 comt 2 ) '
48 P22 A
49 ’ P23 A % LCD=Tor

%

50 P24 A
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Fortsetzung Pinbelegung

Pin Signal Riéhtung - Bedeutung

51 P25 A ) .

52 P26 A % XLCDwTor

53 P27 A %

54 P28 5 )

55 P29 A 3 LCD-Tor

56 P30 A § |

57 P31 A£/B 4 LOD-Tor /° 1/0-Tor 4
58 P32 4/B LCD~Tor / I/0-Tor 4
59 P33 A/B LCD-Tor /  I/0-Tor 4
60 P34 a/s LCD-Tor / I/0-Tor 4
61 P35 A/B 1LoD-Tor / TI/0-Tor 5
62 P36 /B LCD-Tor / I/0-Tor 5
63 P37 A/B B LCD-Tor / I/0-Toxr 5
64 P38 &/5  1CD-Tor / 1/0-Tor 5

E: ZIDingang A Ausgang B: Dbidirektional

Die jeweiligen Funktiomen von doppelt belegten Anschlissen werden Uber Maskenoption festgelegt.

Die Belegung der LCD-Ausgabetore héngt von der Ansteuerversion I, IT, III oder IV eab.

Technische Daten

Alle Spennungen sind, wenn nicht anders/angegeben9 auf USS = O V bezogen. Die Behandlungsvor-

schriften fir MNOS-Bauelemente sind cinzuhalten. .

CGrenzwerte

Kurgzeichen min. nax. Einheit
Betriebsspannung Upp =0,3 7 v
FEingengsspannung Ug ) =0,3" UDD+O,3 v
externe Spennung an den - Ug =0,3 UDD+O,3 v
Ausgéngen .
Spannungsenstiegsgeschwin- 8 0,5 V/ns
digkeit f. Betriebsspannung
sowie Bin- u. Ausgengs-
signale
Betrag der Spannung zwi- U 756 i

schen zwel beliebigen An-
schlissen (auBer UDD und

Ugg)
Verlustleistung PV 100 mw
Lagerungstemperatur 4§tg =55 125 ‘¢



Betriebsbedingungen °

Die Zeitangaben beziehen sich auf den Bebtrieb des U-BO4T P mit einer Osszilletorfrequenz von.
fOSZ =_4go MHZ .«

Kurzzeichen min. ‘ izl o Binheit

Betriebsspentung Upy 3 5,25 v

© Bingangs-LOW-Spannung UIL : o =0,3 0,4 v

Eingongs~-HIGH-Spennung U . U054 Unrn =033 v

(auBer TQ, Ti1-Pori) I - DD

 Umgebungstemperatur

. U 8047 7B 4 5 55 °c
. U 8047 PG £ Le25 85 e

Lastkapaszitit Y
LCD=-Segmentausg. CLLCD 200 pE
LCD-Riickelektro- o s 1500  pF
denausg. Loom
I1/0-Port'e " Cupp 200 P
‘ODb=Ausgang (READY) OLOD 200 pF

_ SIB-Ausgang CﬁSTE . 200 PP
ALMwAusgangk CLAL 100 pk .
KC-Ausginge CLKC SOOk QF
EIOwAusgang CLFIO 100 pF
TOO see T13 Cyp 100 pF
(bel Verwendung
von gepulsten pull-~
down-Transigtoren)

Lestwiderstand :
LOD-Segementausg. RﬁLCD . - 500 ‘ - MOhm
LCD-Rickelektro~ ; . } ) I
denausg. RLCOM 20 MOhm

Quarzoszillatorfre- fOSZ 2 ) 45 MHz

quenz ’ i

Daktfrequens em | frrg ’ 250 - " 562,5 - kiz

FIO-Eing.

© Flenkenenstiegs=— bawe A

abfallzelt an
OSCIN/0SCOUT $o50 5 50 ns
FIO : : tTFIO 20 500 ns
R3T tTRST 20 500 ns
1/0=Poris ) tpro 20 - - 500 ns
QUIT tTQU 20 100 ns
EXSTA tTEXS 20 100 ns
SYN | % 20 100 . ns

TSYN
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Kurzzeichen mine MEX Einheit

Datenhaltezeiten en den

Bingéngen
1/0-Ports ty1o von T4H ns
bis T6H
BD~Port .- tHBO von T3H ns
bis T6H
T0=, T1=Port - Bem - von TTH . ns
- bls T8H
Impulsbreifen an
RST tRST 1000 - ns
50 Ty TZYKL 1,5 TZYKL ns
QUiT . Yoyrr o o mgyEL 2 TZVED s
o BASTA tEXS 1000 ' ns

1 GroBere Lastkapszititen sind prinzipiell moglich, wobel zu beachien ist, daf die angegebenen
dynemischen Kennwerte denn nicht mehr eingehelten werden kounen.

Statische Kenngrifen

Alle Spennungen sind auf'qu = 0 V bezogen.

hurzzeichen min. max. Binheit Bemerkuugen

mittl. Stromauinehme ) . .
Arbeitszustand IDDT 0,8 mA UDD= 5:25 V, fOSZ:4 lHz
Stand by Ions 0,4 mh UDD=‘5’25 Vs fOSZ=4 ¥Hz
Shut down IDDB 0,02 mA UDD= 5,25V, fOSZ=4 MHz

Ausgangs-HIGH-Spannung an

I1/0-Port's Uonto . Upp =0, 3 ) v . )
3D-Port Uoimp ’ UDD4093 Ly v
OD-Ausgeng Ussop : UDD“O’B ’ v ) v 1?
§TB-Ausa. UonsTs Upp=0+3 v D
ATH-Ausg. Uoma U043 v 1)
KGwAusgo’ Uomxe , © Upp-=0,2 v 2)
PIO-tusg. Uogrto U053 » v 2
igz;?egmentw Ugrt.om Upq =051 Up 40,1 ¥ 3)
LeD-Riickelek-  Upgooy Upp=0+ 1 v 3.

trodensusg.



Kurzzedchen min. . max. Einheit Bemerkungen

Ausgangs~LOW-Spannung
an
: ‘ : 1)
1/0-Ports - Yoo . 0,3 v
BD-Port Uorzp S 0,3 v 2
O0D=Ausg. Uon0p 0,3 v n
STR-Ausg. Usrems “0,3 v 7
. BLM-Ausg. oAl 0,3 V. h
, ‘ 2}
KC=Ausge. UOLKC 0.2 v
FIO-Ausg.  Upppro 0,3 - v N
LeD-Segment-Ausg.  Ugrrop , Upy=0,1 Upp#0,1 ¥ 3)
. : 3)
LCD=Riickelektro- v - U =0,1 U +051 v ’
denausg. OLCOM DIS DIS
Mittenspannung der Usrman Upe=0 1 U tO 51 v
Riickelektrodenausg. moow - P M
Digplayspannung Ur.op 2 - Upp=0,6 v Upop= Upp~ Uprs
Strom durch den pull- “Ton 10 60 /uA Upp = 4 V. -
up~Transistor P o
Uy, = 0,3V
Strom durch den pull- I 10 60 uh Unpy = 4 V
down~Trensistor pd / DD ’
. UIH = 2,7V
1) R = 12 xonm gegen 0,5 Upp,

2) R = 24 kOhm gegen 0,5 Upy

3) R = 1 WOhm

Dynamische Kenngrifen

Die Angeben sind giiltig fiir Ugy = 3.6 Vs & = 25 °C und £, = 4,0 MHz.

8
Kurzzeichen min., mex. Einheit
Oszilletoranschwing- tOSZ Q 250 oms
zelt
Betriebsbereitschaft twork 62,5 62,5 + tog, me
nach ! : :
RST-LH-Flanke
Portektivierungs-
zelten
1/0=Portts tEto / 0 4 /us
BD-Port tENBD 0 ‘ 4 /o8
KC-Ausg. o tENKC 0 2 ) /us_
ALM-AusSg. %

ENTO3 © 5 JuE
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‘Kuréze;chen min. maX,. -_Binheit
Portentaktivierungs-
Zelten
I/0-Port's ; pm1o 0 1 /?s '
BD-Port tDEBD 0 4 Jus
KCmAusge tDEKC O 4 /us
ALI-Ausg. ' 58703 0 5 Jus '
Datenumschaltzelt
i/O»Porﬁ's togTo - ' 0 . 4 ‘ /U
BD=FPort tCHBD 0 ’ 4 Jus

Fio

SRR FI ¥ PSR S

Befehl DO, vorhtier DI

{evap
BD e o e s e e e Ausgabe < BD- Register>
T4N
READY
TeH
Berari i vorter D0 ¢ pesp

8D Ausgabe < BD-Register>

FEADY : READY =HF

Beiehl_OUT 8D, SKC, vorher 50 fonap

I Auvsgabe BD-Register (alte Dater) 1% Ausgobe BD-Register (< SRC=)

75t T7H

READY

Eream

* . Beter. N BD siehe BD-Forl (RAM-Mock )

as
ourT
! gequ fawr
Rk {Reary

8D - Port { Handshake - Modk )

Bild 4: Impulsdisgramme

e
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Mnemonic Bedeutung Operation AR 'JF : =

THM DES,SRC kopiere SRC nach DES QES ¢ = RO &R IR

IMC DES,CST lade Speicher mit CST PED ¢ = CST CST JF

IMCR DES,CST lade Speicher mit C3T <DES) HEES CS’J}' CST JE

. "und Rilckkehr aus dem Lo s o= TACK
) Unterprogramm , ,. ‘
AND DES,SRC logisches UND QED i = AR VERD &Ry 1 wemn $ES = 0
- - . 0 wenn <}WES> #0
OR DES,SRC logisches ODER- QES ¢ = LD AERY Sy 7 wenn (ES = FH
‘ : . 0" wemn <PES £ FH
© ADD ‘DES, SRC bindre Addition mwit QES = QR + (RO + JRER 1 -weun {DESS > FH
' carry , N 0 wenn (DES> £ FH

SUB DES,SRC bindre Subtrektion wmit = DB : = B ¢ GRO + JFER 1 wenn OB > FH
carry ' 0 wenn <PEP & FH

INC DES inkrementiere Speicher= QESY = = @ES> + 1 QED. 1 wenn OEP = 0
inhalt ' 0 wenn QES # 0

DECEQ DES,CST dekrementiere Speicher- <DES> = <DES> - 7 <DE§> 0 wenn @‘ES> # O‘
inhalt, lade Speilcher o
mit CST, wenn Ergebnis . DB : = CST Hes 1 wenn QEP = 0
“gleich O e ‘

DECTT DES,CST dekrementiere Speicher- <’DFS> = <D.’i;5> = 1 <sz}5>‘ 0 wenn (DEY # TH
inhalt, lade Speicher : )
mit CST, wenn Frgebnis  PES> : = OST - QES 1 wenn DB = ¥H
gleich FH . / '

CHMCEQ SRC,CST vergleiche Speicher- <7RC> = G357 7 ) <S‘RC> 0 wenn @RC> # Co7T
inhglt mit CST, seize <SR(‘> 1 wenn @RC> = 0ST

‘ J¥ bei CGleichheit S ;

CMCLT SRC,CST vergleiche Speicher= RO < 0ST 7 ERO O wern SRC 2 CST
inhalt mit Speicher- ERO 1 wenn SRC < CST
inhalt, setze JP beil
kleiner nls o ,

CUM DES, SRC vergleiche Speicher— GRY = GBS 7 RO 0 wenn QRO # Quy
inhalt mit Speichers ; RO 1 wenn GRY = OB
“inhalt, setze JF beil .

" Gleichheit :

SHL DES,SRC Tinksverschiebung G ¢+ = RO + RO ErRO JiSB

von
nEsS

JUP ADR direkter Sprung nach <PC> o= ADR <AR> JE
ATR .

" JHPO ADR bedingter Sprung nach PO : = ADR &R JF wenn JF =
ADR bei JF.= 0., O o= O+ 1 &R JP wenn JT =

JEP1 ADR bedingter Sprung nach <PC> : = ADR / QP} JF wenn JF =
ATR bei JF = 1 ED o= O 41 QB> J¥ werm JF =

JMS ADE Unterprogrammsprung ‘<STAC>> HE <P(> @@ JF

&P ;o= ADR
JIK TABLE,SRC indirekter Sprung &P : = TABLE ¢ 10H + RO RO J7
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" Mnemonic Bedeutung : ‘ Operatioh . AR ¢ = JF =
RET Rii.okke‘hr avs dem . <DC> IR @TAC@ - @@ Jp

Unterprogramm

SUT FRT, SRC Datenansgebe an I/0=Port PRD : = RO &R JPOPRT 4 . T
(Option)

OUTRD SRO Datenausgabe an BD=Port <G : = GRY : &R JPOHF : = 1
DTOG FRT,SRC Datenausgsbe an - - - B : = RO ErRY JP PRT O oo 7
v IC=Register, ZROM GrD> : = Growd ’ (Option)
9701 PRT,SRO Natenausegabe an e s o= GRS GRO JF O PRT O ... 7
L0=-Regigter, %ROWT G ¢ = GROMD (Option)

Ff

DTBC PRT, SRC Datenavegabe an 4w v = RO &R JF PRT O wee T
IG=Register, ZROMO, grD : = &roud (Option)
blinkende Stelle '

DR PRT, 5RO Detenansgabe an CdrDo: = RO -~ GRO  JF PRT O e 7

: ERD> : = GROE) ©© (Option) -

TN DES,TRT $r> = gED R JF PRT A2, 3, 8

DES Dateneingabe von Bb- &> o= &Y : Feh) HP .
Port in Speicher )

ENCTH DRg, PRT uncodierts Dateneine & ¢ = RTend R 1 bei richtigem
gabe V 1~aus=4=~Code
0 bei falschem
T=gus=4=Code
REC RG.: = 0 ; - & JF
3¢ ' Inkrementicren des KO 7= KC + 1 <§§>V JF ,
N rofhlers
SKCO ‘ ' atrobe Port TC und T ¢ = Tastatur <@§> J®
Inkrenent XC oo s KO o4 1
S girobe Port T1 und 1+ = Tastatur <§§> J¥
Inkrement KC KO+ = KOG + 1
SECOT ) gtrohe Porits 70 uand 70,1 ¢ = Tastatur Qﬁ§ IR
L 8% > Poris ] 0,1 ¢ agtatu ; ¥ ]
71, Inkrement XC ' O o o= EC o4+ 1
370 strobe Port TO ™+ = Tastatur . <§@> Jr
ST , strobe FPords T1 71 : = Tastatur Ey JP

7Ot S gtrobe Yorts TO,TT T0,1 : = Tagtatur &> Jr

nI : Richtungsumschaltnng & IR
RD=Port (Tingabe) .
Do Richiungsumschaltung : <@§> JF

B Port (Aus@abe}

ATTC mschalten des ALM=FF <@$ JF nach Systemstart
: ; ist das ALM-FF
aus

O50FR Oszillator ausschalten . <§§> JF  Systemsfal nmur
{shut down) : ‘ mit KST=Signal
IHTIV internen Timer ause ' LB Iy

wihlen und riicksetzen



Mnemonic Bedeutung Operation AR ¢ = JFP 3 =
EXTRG externen Trigger— . - : & JF
eingang auswdhlen '
STBY stand by : ' \ o dp 1
CLJF Loschen des JF ‘ ' & 0
CLM Speicher ldschen <Speicher> HEE @.@ JRE Bereich je nach
) : ' Option
NOP - keine Operation EB JF

Die vorliegenden Datenblitter disnen

augschiieBlich der informetion!

- Es kdnnen daraus keine Liefermég:
F lichkeiten  oder Produkticnsverbind-

lichkeiten abgéleitet werden.
nderungen im Sinne das techni-

schen Fortschritts sind varbehashten.
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