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Der U 806 D ist ein Schaltkreis zur Verar-
beitung von Befehlen, die durch Infrarot-
licht Gbertragen werden und vom Fern-
bedienungsschaltkreis U 807 D erzeugt
wurden.

Der Infrarot-Fernbedienungs-Dekoder-
Schaltkreis ist in n-Kanal-Silicon-Gate-
Technik ausgefiihrt und wird zur Steuer-
signaliibertragung in der Fernseh- und
Rundfunktechnik eingesetzt.

Der CMOS-Schaltkreis U 807 D ist der
Senderschaltkreis zur Erzeugung geeig-
neter Signale zur Befehlsiibertragung
mit Infrarotlicht angepaBt an den Deco-
der U 806 D.

Bezeichnung der Anschlisse:

1 RSIGI Serieller Signaleingang
2C Systemtakteingang
SR | mosane

11 RSVB Ein-/Ausgénge

4 MODEP Subsystem-

Ein-/Ausgang

5 ANAL2

? ﬁ:itg Analogwertausgange
8 VOLU

9 OFF Stand by-Ein-/Ausgang
12 Upp Betriebsspannung
Bild 1:

AnschluBbelegung und Schaltungskurz-
zeichen

Zusatzlich ist mit dem U 807 D die di-
rekte Befehlsibertragung, d.h. Lokal-
bedienung (Bedienung am Gerat) mog-
lich. Die jeweilige Funktionsart kann
durch Anlegen geeigneter Logiksignale
an die modusbestimmenden Eingdnge
programmiert werden.

13 DLEN Datenbusfreigabe-
Ein-/Ausgang

14 DATA Serieller Daten-
ausgang

15 PRGD Programmregister-
Ein-/Ausgang

]g Eggg } Programmregister-
Ausgénge

18 PRGB 9ang

19 LOCE

g? ll:ggg F."aralleler5-b_it-Eingang

22 LOCB fur Lokalbedienung

23 LOCA

24 Ugg Bezugspotential



Beschreibung

Die Schaltung des U 806 D besteht aus
einem Signalempfangsteil und einem
Ausgabeteil. Im Empfangsteil werden
Fernbedienungs- und Lokalbefehle ver-
arbeitet und an den internen Datenbus
ausgegeben. Das Steuerbit erméglicht
die Adressierung von zwei verschie-
denen Empfangern; seine empfanger-
seitige Wahl erfolgt durch Beschaltung
des Ein-/Ausganges RSVD.

Uber eine externe Diodenmatrix kénnen
31 Befehle durch eine Tastatur am Gerat
mittels flinf Paralleleingangen (LOCA
bis LOCE) eingegeben werden. Der
HIGH-Zustand aller Eingénge im Ruhe-
zustand (interne ,,pull-up“-Transistoren)
dient der Priorititsansteuerung zwi-
schen seriellem (RSIGI) und parallelem
(LOCA bis LOCE) Befehlseingang, d.h.
ein anliegender Lokalbefehl ist dadurch
gekennzeichnet, daB mindestens 1 bit=0
ist und nach AbschluB laufender IBUS-
Ausgaben die Prioritat gegenuber allen
Fernsteuerbefehlen erwirkt.

Der »Betriebsbereitschaftszustand”
(stand by) ist gekennzeichnet durch:
— Lautstarkeausgang VOLU = Low
Analoggrundwerte sind eingestellt
Programmregister auf Programm 1%
Ausgang OFF = HIGH
Stummbefehl ist aufgehoben
Alle Reserveausgénge mit
nahme von RSVD sind Low
MODEP = HIGH
Richtig erkannte, auf den internen Da-
tenbus gelangte Befehle werdenim Aus-
gabeteil des U 806 D weiterverarbeitet.
Generell werden alle Befehle gemas ih-
rem Datenmodus an der Serienschnitt-
stelle (DATA, DLEN) zur Verfiigung ge-
stellt. Wiederholbefehle werden flr die
Dauer der Tastenbetétigung ausgege-
ben.
Folgende Ausgabemodes treten auf:
— Einzelbefehl (z.B. Ziffern)
— Wiederholbefehl ca. 2/s (z.B. Schritt-
funktion)
— Wiederholbefehl ca. 8/s (z.B. Analog-
funktion)
Der ausgegebene IBUS-Befehl besitzt
eine Wortlange von 7 bit (1 Steuerbit und
6 Datenbits) und wird systemtaktsyn-
chronisiert am Datenausgang DATA be-
reitgestellt. Die Ubertragung eines Bits
umfaBt zwei Taktperioden.

Aus-
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|
Bit-Erkennung |
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Wahrend der Befehlsausgabe ist DLEN
= L. Die zeitlichen Abstande der Befehle
in der Befehlssequenz am Ausgang
DATA sind bei Fernbedienung und Lo-
kalbedienung unterschiedlich.
Den Analogteil des U 806 D bilden vier
serielle 6-bit-Register zur binaren Spei-
cherung der eingestellten Analogwerte
sowie die zugehorigen 63-stufigen DA-
Wandler. Die Analogwerte werden als
Impulsmuster mit einer Wiederholfre-
quenz von f;:32 = 1,95 kHz ausgege-
ben, wobei das Verhaltnis der HIGH-Zeit
zur Zykluszeit dem Analogwert ent-
spricht. Dieses Tastverhaltnis H/L kann
Werte von 0/64 bis 63/64 annehmen.
Durch Integration der Ausgangsimpulse
mit einem externen TiefpaB entsteht
eine Gleichspannung proportional zu
H/L. Bei Fern- und Lokalbedienung er-
geben sich unterschiedliche Verstell-
geschwindigkeiten.
Nach Einschalten der Speisespannung
werden an den Analogwertausgangen
unterschiedliche Tastverhéltnisse ein-
gestellt, die der sogenannten Grund-
spannung entsprechen.
Die Stummschaltung des Analogaus-
ganges VOLU erfolgt:
— kurzzeitig fir die Stummzeit Tg bei
jedem Programmwechsel
— durch Befehl ,Stumm?*
Durch Befehl ,,Stumm* wird ein Flip-Flop
gesetzt, dessen Ricksetzung erfolgt
durch:
— erneuten Befehl ,Stumm" sowie Be-
fehl 2 , Aus“
(Der Lautstarkeneinstellwert bleibt
hierbei erhalten)
— Befehl ,Lautstarke plus*®
(Der Lautstarkeeinstellwert erhoéht
sich von 0/64 beginnend!)
— Befehl ,Normalstellung*
Im Bereitschaftszustand  (Ausgang
OFF = H) kénnen die Analogwerte nicht
verandert werden; der Ausgang VOLU
liegt dann unabhéngig von eingestellten
Analogwert auf L.
Die Stummzeit Tg wahrend eines Pro-
grammwechsels betragt bei Lokalbedie-
nung ca. 260 ms, bei Fernbedienung
ca. 200 ms. Der Ausgang OFF zeigt den
Betriebszustand an. OFF = H ist ,Be-
reitschaftszustand“; OFF = L ist ,Ein-
Zustand”.

Bild 2
Blockschaltbild

Programmregister:

Uber die parallele 4-bit-Schnittstelle des
Programmadressenspeichers (PRGA
bis PRGD) kénnen 16 externe Pro-

grammspeicher adressiert werden. Der
Inhalt des Programmadressenspeichers
wird durch die entsprechenden Befehle
direkt oder schrittweise auf- bzw. ab-

wartszahlend verandert. Bei Einschal-
ten der Befehle 36 bzw. 37 aus dem Be-
reitschaftsbetrieb andert sich die beste-
hende Programmadresse nicht.

IBUS-
Tabelle 1 Ausgangs- Ein-/Ausgange Befehlswirkung
Code
RSIGI/ J<|laolao|Y2]3lall|l<]|aolo]a
IBUS Flelofclsl|al?|E|Z |z |22 (2|2 z|elg|e|g|¢ U806D
@] =12 | 2 o|lx|oc|aoc|ax
Code-Nr. r|jcf>|g|z|<|Cjs|a|a|a|a
0 o(o|jojofofo|S 19/ | 31/ | 31/ | 31/ Analog-
64 | 64 | 64 | 64 Normalstellung
1 ojofojojo]1]|S|oO 0 Stumm/Ein
2 ojofojoj1|oO|S|1 1 Aus
3 ofofoJoj1(|1]|S 0/1 Reserve A
4 0o(o|0]|1|0|0|R8|O 1 Ein
5 ofojoj1{of1|S]|oO Ein

Reserve B/Ein

Reserve C/Ein

Reserve D?

10 0(0f1]0([1]0R8

11 Olj0|1|O0f1|1|R8

12 o|0f1|1]0]|0R8

13 ojof1|1]0(|1(R8

14 0Ofo0f1]1]1|0|R8

15 ojo|1[1[1]1[Rs -
16 oftfofofofo|s|o 1T 1T 1|1 |1 |EinProgramm 16
17 ol[1]ofofof1]sS]oO T Ll 0| 0| O |Ein/Programm 1
18 oftjofo|1]ofs]o LT LT 0 [0 | O |EinProgramm 2
19 of1]|ofo]|1|1(s]o LT 2] 1|10 | 0 |EinProgramm 3
20 o|1|oft1]o]o|s|o 1T 1T 1 [0 | 0 |Ein/Programm 4
21 o|tfo]1fo]1[s]o LT T 0| 1[0 |EinProgramm 5
22 o|1]of1]|1|o]s]o LT [ 0|1 ] 0 [EinProgramm 6
23 o|1]|of1]1[1]s]oO 1 T 1| 1 [0 |Ein/Programm 7
24 o[t|1]|ofofo]|s]o |0} T 1|1 |0 |EinProgramm 8
25 o[t|1]|ofof1]s]o M T 0|0 |1 |EinProgramm 9
26 oftft|o]1]o]|s]|o LE 1T 0|0 |1 |Ein/Programm 10




IBUS-

IBUS-
Ausgangs- Ein-/Ausgénge Befehlswirkung
Code
RSIGI/ <|lo|[2Y[9]]|oll<|aolo]|a

27 1fo]1]|1[s]o I T 0 1[0 ] 1 |Ein/Programm 11
28 1]1]ofo|s]o T 1 111 |0 |1 |Ein/Programm 12
29 1{1]of1]s]|o T LT 0 (0| 1] 1 |EinfProgramm 13
30 1111 S|o U T 110 | 1] 1 |Ein/Programm 14
31 111 s|o 1T LT 0|1 |1 |1 |EinProgramm 15
32 ojofo S =
33 0jo]o S -
34 0101 S|0 Ein
35 001 S|o Ein
36 o|1{o|o0|R2|[0 T T X | X | XC | XC | Ein/Programm +
37 o|1|of1|R2|0 LT T C [ | >¢ | XX | Ein/Programm —
38 o111 R2| 0 Ein
39 01111 R2| 0 Ein
40 1100 R8 —1 Lautstarke +
41 1100 R8 —0 Lautstarke —
42 110 (1 R8 —1 Analog2 +
43 1101 R8 —0 Analog2 —
44 1]1]0]0|R8 —1 Analog3 +
45 11110 R8 —0 Analog3 —
46 111 |1 R8 —1 Analog4 -+
47 11111 R8 —0 Analog4 —
48 ojofo S -
49 0jo|o0 S -
50 0]0]1 S -
51 0|0 |1 S|0 Ein
52 0f1]0 R8| 0 Ein
53 01110 R8| 0 Ein
54 o111 R8| 0 Ein
55 o111 R8| 0 Ein
56 1]ofo]o[Rs|o 0 Ein;:g?;abrgg?g%?jém

Ausgangs- Ein-/Ausgéange Befehlswirkung
Code
.RSIGI/ <]l 3]3old]<s|a]lolo
1) > | > O G
ICB%SN FIE|D|C|B Slalalo|2|22|3|8|2|8|8|8 U806D
ode-Nr. clr|>|Z|g|g|Cfs|a|a]|a|a
57 1100 R8| 0 0 Ein
58 1(0]|1 R8| 0 0 Ein 5
ol
59 11011 ]|R8|o 0 Ein o
23
60 1|1]0[orslo 0 En Eg
S 9
61 1]1]0]1[Rs|o 0 Ein 5
as
62 1|11 |0 [rs|o 0 Ein
63 1111 R8| 0 0 Ein
8 = Einzelbefehl
R2 = Wiederholbefehl ca. 2/sec.
IBUS- L ] O | m | < IBUS-Ausgangscode R8 = Wiederholbefehl ca. 8/sec.
e 1818(88]8
Nr. S la a3 )| a E D | C B A 2 MODEP = LOW
= 1 1 1 9 1 N = Symbole:
X = Anderung des Programm-
0 oo | 1|1 |1 olo]]o|o 0 registers
U = Stummsteuerung
1 1 1 1 0 0 0 0 0 0
2 0 1 1 1 0 0 0 0 1
4 1 0 1 1 1 0 0 1 0 0
5 1 1 0 1 1 0 0 1 0
6 0 0 1 1 0 0 0 1 1 0
7 0 0 1 0 1 0 0 1 1
17 0 0 0 1 0 1 0 0 0
32 1 0 1 1 0 0 0 0 0 0
33 1 1 1 0 1 0 0 0 0
34 1 0 0 0 0 0 0 0 1 0
35 0 0 0 0 1 0 0 0 1
36 1 1 1 1 0 0 0 1 0 0
37 0 1 1 1 1 0 0 1 0
38 1 1 0 1 0 0 0 1 1 0
39 1 0 0 0 1 0 0 1 1
40 1 1 0 0 1 0 1 0 0 0
41 1 1 0 0 0 0 1 0 0
1 1 0 1 1
42 0 - 911 ] O | vabenez:
43 1 0 1 0 0 0 1 0 1 Eingangsbelegung des LOC-Eingangs
mit der Zuordnung zur IBUS-Code-Nr.




Tabelle 2: . - , ——
IBUS- 8 8 8 8 g IBUS-Ausgangscode Eingangsbelegung des LOC-Eingangs Kennwert Symbol MeBbedingung min. max. Einheit
Code- O|lo0| 0| O] O mit der Zuordnung zur IBUS-Code-Nr.
Nr. 4 |1-=2]1=2|-2]~2|F|]E|D|]C]|B A
Stromaufnahme lop Upp=5,5V 35 mA
44 1 0 0 1 1 1 0 1 1 0 0 U =0V
U"_ = 0,8 V
45 1 0 0 1 0 1 0 1 1 0 1 Uy =3,5V
U =12V
46 0 1 0 1 1 1 0 1 1 1 0 Ausgangsreststrom H OFF, lon Upp=5V 25 1A
PRGA bis PRGD, RSVA, RSVB, U =15V
4 vt ertejrjeq 1y od s RSVD, MODEP, DATA, DLEN,
48 0 1 1 0 1 1 1 0 0 0 0 1 VOLU, ANALZ2 bis ANAL4
49 0 1 1 0 0 1 1 0 0 0 1
50 0 1 0 0 1 1 1 0 0 1 0 Dynamische Kennwerte
56 0 1 0 0 0 1 1 1 0 0 0 ' Kennwert Symbol min. max- Einheit
57 0 0 1 0 0 1 1 1 0 0 1
Taktfrequenz fc 56,25 68,8 kHz
58 0 0 0 1 1 1 1 1 0 1 0 Testverhéltnis 74l 0,4 0,6
Anstiegszeit, Abfallzeit tt 1 us
59 0 0 0 0 0 1 1 1 0 1 1
Grenzwerte (J,=0...70°C)
Kennwert Symbol MeBbedingung min. max. Einheit Bild 3
AnschluBbelegung und Schaltungkurz-
zeichen
Betriebsspannung Upp -0,3 7 \
Eingangsspannung U, -0,3 15 \"
Ausgangsspannung Up -0,3 15 \"
Eingangsstrom I 2 mA
negativer Eingangsstrom —l 2 mA
Ausgangsstrom lo 10 mA bz L] TP i
Verlustleistung je Ausgang Po 50 mw Sorcpma] Wi
Gesamtverlustleistung Piot 500 mw Iopes]  pwep0i8
Lagerungstemperaturbereich g —55 125 °C el phacd
10 o—focis oo b9
140—K ;R—-O 11
130 wee
Statische Kennwerte (Ugg =0V, ¢, = 25°C)
Kennwert Symbol MeBbedingung min. max. Einheit
Betriebsspannung Upp 4,5 55 Vv
Betriebsstrom loo 35 mA
Eingangsspannung L U -0,3 1,2 V
Eingangsspannung H Uy 3,5 12 A ]
Eingangsreststrom RSIGI, C Iy Upp=55V 10 A
U =-03...10V % Bezeichnung der Anschliisse
Eingangsstrom LOCA bis LOCE -l Upp=55V 10 250 HA )
U =0v SENG6 Ugs Bezugspotential
Eingangsstrom DLEN, —I Upp=5,5V 250 UA SEN2 Upp Betriebsspannung
PRGD, MODEP, OFF U =0V SENO@ DRV7
Ausgangsspannung L bei UoL Upp=5V 0.8 v SENA1 Sensoreingange DRV6 Treib?rsmfem
Belastung OFF, PRGA bis PRGD, SEN3 der ‘ DRV5 Ausgénge
MODEP, RSVA, RSVB, RSVD SEN5S Tastenmatrix DRV3 fur '
Ausgangsspannung L bei Ust Upp=5V 0.8 v ——ggm"' —_BEVQ Tastenmatrix-Abfrage
Belastung DATA, DLEN 7 o ﬁ
Ausgangsspannung L bei Bela- Usi Usp=5V 1 v QCL Ausgang fir Oszillator .
stung VOLU, ANAL2 bis ANAL 4 QCLS E;’:ﬂ?&;‘fsigﬁ:ﬂ'la“” mgﬁ } Steuereingange zur
REMO Signalausgang MOC Auswabhl der Betriebsart




Beschreibung

Die Schaltung des U 807 D besteht aus
einer Matrixeingabeeinheit mit Tastatur-
abfragezahler, Oszillator mit Vorteiler,

Impulsabstandsmodulator und Vorteiler,

Impulsabstandsmodulator und Signal-

ausgabesteuerung (siehe Bild 4).

— Es kénnen 2x 64 Befehle ibertragen
werden (d. h., 64 Befehle pro Startbit).

— Bei senderseitiger Wahl des adres-
sierenden Steuerbits kénnen durch
einen Sender zwei Empfanger-
systeme aktiviert werden.

— Zur Befehlsiibertragung werden puls-
abstandsmodulierte 7-bit-Worte se-
riell ausgegeben.

— Die Ausfiihrung der Schaltung in
CMOS-Technik bewirkt einen gerin-
gen Stromverbrauch sowie sicheren
Betrieb im Betriebsspannungsbereich
von 7 bis 10 Volt fir einen Betriebs-
temperaturbereich 1}, = 0...70°C.

— Alle Eingénge sind mit integrierten
Gateschutzdioden versehen.

Eingabeeinheit:

Mittels 8 Sensoreingangen (SEN@ bis
SEN?7) und 8 Treiberausgéngen (DRVQ
und DRV7) kann ein Tastaturfeld von
maximal 64 Eingabetasten belegt wer-
den. Hierbei sind die Bedientasten je-
weils zwischen einen der 8 Sensorein-
génge und einen der 8 Treiberausgange
geschaltet.

Im Ruhezustand der Schaltung liegen
alle Sensoreingénge durch einen inter-
nen ,pull-up“-Transistor auf HIGH-Po-
tential, wahrend alle Treiberausgange,
bestehend aus ,open-drain“-Kanal-
Transistoren aktiv, d. h. niederohmig ge-
gen Masse sind.

Durch Betétigung einer Befehlstaste
wird intern der Oszillator eingeschaltet
und die Schaltung durch einen RESET-
Zyklus in definierte Ausgangslage ge-
bracht. Nach Zuschalten der Betriebs-
spannung kann es einmalig zum Sen-
den eines Datenbursts von maximal 5 ms
Lange bei einem Tastverhaltnis von 0,5
und einer Burstperiode entsprechend
Bild 7 kommen. Dieser Dauerburst ist
zugleich der erste Burst des gesendeten
Doppelwortes.

AnschlieBend startet der Tastaturabfra-
gezahler, der eine einmalige sequen-
tielle Abfrage durchfiihrt. Wahrend die-
ser Abfrage ist stets nur der angewdhite
Treiber aktiv und bleibt wahrend der
Signalausgabeoperation in diesem Zu-
stand, wenn auf seiner Leitung eine ak-
tive Bedientaste erkannt wurde.

MOA MOB MOC Funktion Steuerbit
0 0 0 Rickstellen, Grundstellung -
1 0 0 Testbetrieb on
0 1 0 Infrarotlicht-Ubertragung 0
1 1 0 Lokalbedienung 0
0 0 1 Testbetrieb 1
1 0 1 Testbetrieb on
0 1 1 Infrarotlicht-Ubertragung 1
1 1 1 Lokalbedienung 1

Oszillator und Vorteiler:

Im Falle einer Tastenbetatigung wird
das interne Blockiersignal QCLX = Low
und der Anschwingvorgang des internen
Oszillators setzt ein. Die auBere Be-
schaltung des Eingangs QCLS und des
Treiberausgangs QCL kann wahlweise
durch einen 4 MHz-Schwingquarz oder
einen entsprechend dimensionierten
L/C-Schwingkreis erfolgen.

Ein 6stufiger Vorteiler erzeugt die in-
terne Takifrequenz von 62,5 kHz.

Bei HIGH-Potential am Steuereingang
MOA ist dieser Vorteiler auBer Betrieb,
d.h. an den Eingang QCLS kann die in-
terne Taktfrequenz von 62,5 kHz direkt
angeschlossen werden.

Diese Betriebsart ist fiir direkte Kopp-
lung des Sendersignalausganges des
U 807 D an den Empfangersignalein-
gang des U 806 D vorgesehen (Lokal-
bedienung). Beide Schaltungen kénnen
dann durch den gleichen Takt versorgt
werden. Zur Definition des Betriebs-
modus sind insgesamt drei Steuerein-
gange vorgesehen (siehe Tabelle 3):
MOA, MOB und MOC. Mittels Eingang
MOC wird das Steuerbit ,S* des auszu-
gebenden 7-bit-Signalwortes gewahilt.

Tabelle 3

REMO
L p—

MOA MOB MOC l Unp
[ -] Q
P
et -
QCLS o
- Oszillator Impuls- Ausgabe-
Vorteiler Abstands- steuerung
OCC[- " modulator
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i ,
Matrix/Sensor Matrix/Treiber
A b
Y | B | B Yy v 9
00 00 C [+] (=] (=] o o
— — w0 |~
S22z B SR EEREE
L L | .01 o 3 | | Cc T | |z |z | |z |
wlw|n|nln|nlnin o o oo o a |la o

QLS |

Bild 4
Blockschaltbild U 807 D und Zuordnung
IBUS-Code-Nr. zum Tastaturfeld

Bild 5



Impulsabstandsmodulator:

Zur Kodierung der zu sendenden Aus-
gangssignale wird die Pulsabstands-
modulation verwendet. Hierbei erfolgt
die Dartstellung der bindren Code-
elemente durch unterschiedlich lange

L/H-Impulsflankenabstande
weils zu einem seriellen 7-bi
lich aneinandergereiht,
werden. Aus

tD' dle ]e'
t-Wort zeit-

ausgegeben
empfangstechnischen

Grinden wird das Ausgangssignal zu-
satzlich getastet, so daB Burst's der

Lange tpy, entstehen.

AuBer den beiden zur Darstellung der lo-
gischen @ und 1 benutzten Impuls-
abstande tpn und tp, sind noch die Im-
pulsabstande tpy und tpg definiert. Der
Wortabstand tpy dient zur Trennung
unmittelbar aufeinanderfolgender 7-bit-
Worte. Beim kurzzeitigen Loslassen
(t = 19 typ) einer betatigten Taste und
dem sofortigen Betéatigen derselben
oder einer anderen Taste wird statt des
Wortabstandes t,, ein Doppelwortab-
stand tpg eingefiigt. Dadurch kann der
Fernbedienungsdecoder unterscheiden
zwischen einer andauernden und einer

t t
= gpP M,
H
REMO
L — L
thw
3 tp 17
") t, steht fiir too, to1, tow: tos
Taktperiode tc =16us Codierte logische Nult topo = Styp
Zeiteinheit tup =641: Codierte logische Eins tor = 7typ
Pulslange tp =1¢ Wortabstand tow=141yp
Burstperiode tw =2t¢ Doppelwortabstand tos = 191yp
Burstdauer trw=4,51y
t t
H
REMO
L i
" thw
1)
. 'D
W t, steht fiir oo, tos, tow: tos
Taktperiode ta = 250ns Codierte logische Null tbo = 5iyp
Zeiteinheit tup = 4096t Codierte logische Eins thy = Tty
Pulslange tp = 561g Wortabstand tow = 141yp
Burstperiode tw = 11214 Doppelwortabstand tps = 191yp
Burstdauer tew= 5,5ty

wiederholten Eingabe eines Befehls.
Die vier Impulsabstande tyg, tpy, tpw und
tps verhalten sich bei Infrarotbetrieb und
Lokalbedienung wie 5:7:14:19.

Die Bilder 6 und 7 veranschaulichen die
zeitlichen Verhéltnisse sowie die Unter-
schiede des Signales REMO in den Be-
triebsarten ,IR-Fernbedienung” und
»Lokalbedienung®.

Bild 6
Definition der Ausgangssignale des
U 807 D Betriebsart: ,Lokalbedienung”

Bild 7

Definition der Ausgangssignale des
U 807 D Betriebsart: ,Infrarot-Fern-
bedienung*

Signalausgabesteuerung:

Die Ausgabe der pulsabstandsmodulier-
ten Signale am Ausgang REMO erfolgt
seriell in Form von 7-bit-Worten in der
Reihenfolge: S, A, B, C, D, E, F.

Hierbei ist S das Steuerbit, welches
durch den Logikpegel am Steuerein-
gang MOC bestimmt wird. Bit A bis F re-
prasentieren die 6-bit-Befehle im IBUS-
Code.

Die Ausgabe eines 7-bit-Wortes wird so-

lange wiederholt, wie die entsprechende
Taste betatigt bleibt, mindestens jedoch
einmal.

Grenzwerte (), = 0 bis 70°C)

Kennwert Symbol min. max. Einheit
Betriebsspannung Upp -0,3 11 \
Eingangsspannung U, -0,3 Upp \
Eingangsstrom [1] 2 mA
Ausgangsstrom [lo] 10 mA
Verlustleistung Po 50 mw
Verlustleistung Piot 300 mw
Betriebstemperaturbereich iy 0 70 °C
Lagerungstemperaturbereich Ustg -55 125 °C

Statische Kennwerte (i}, = 25°C, Usg =0V)

Kennwert Symbol MeBbedingung min. max. Einheit
Eingangsreststrom ™| U =0v,u=10V 1 A
MOA, MOB, MOC, QCLS Upp =10V '

I, =0mA
Eingangsstrom -1 U =0V 20 250 HA
SENO bis SEN7 Upp =10V
Ausgangsstrom lov Upp=7V 1,3 mA
DRVO bis U, =0V
DRV7 Uy =7V
REMO, QCL U, =1V
Ausgangsstrom REMO —lon Uy =Upp=10V 2 mA
U||_ = 0 V
U, =9V
AUSgangSStrom QCL _IOH UFH = UDD =10V 0,6 mA
U||_ =0V
U, =9V
Betriebsstrom IDDO UIH = UDD =10V 1 ‘HA
U||_ = 0 V
U, =0mA
Funktionsfahigkeit UqL Upp=7V 1 \'
Ugmin 2 Uon U, =21V 6 v
UIH - 4,9 V
Funktionsfahigkeit bei UL Upp=10V 1 \'
UB max UUH UIL =3V 9 V
UIH = ?V

2 gemessen bei f, = 625 kHz,% = 0,5 in Betriebsart ,Lokalbedienung*

bei f, = 4 MHz in Betriebsart , Infrarot-Fernbedienung”

Dieses Datenblatt gibt keine Auskunft
Uber Liefermdglichkeiten und beinhaltet
keine Verbindlichkeiten zur Produktion.
Die glltigen Vertragsunterlagen beim
Bezug der Bauelemente sind die Typen-
standards. Rechtsverbindlich ist jeweils
die Auftragsbestatigung.

Anderungen im Zuge der technischen
Weiterentwicklung vorbehalten. Die Be-
handlungsvorschriften fiir MOS-Bauele-
mente sind unbedingt einzuhalten, da
anderenfalls eine Reklamation nicht an-
erkannt werden kann.
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