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Der integrierte Schaltkreis U 856 D
ist ein in n-Kanal-Silicon-Gate-
Technologie gefertigter program-
mierbarer, zweikonaliger Baustein,
der Daten in das fur serielle
Dateniibertragung erforderliche
Format umsetzt.

Er kann asynchron, synchron und
bitorientiert synchron arbeiten,
Der U 856 D ist ein Schaltkreis
innerhalb des Systems der

!, Leistungsklasse und wird in
einem 40poligen DIL-Plastgehduse
gefertigt.

Er ist vorwiegend fir den Einsatz
in Datenverarbeitungsanlagen
und Anlagen der Steuerungs- und
Regelungstechnik vorgesehen.
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AnschluBbelegung und
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rung, Eingeng
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Eingdnge
RxCA, RxCB Empfongertakte,
Eingdnge %)
TxCA, TxCB Sendertakte,
Eingénge 1}
CTSA, CTSB  Sendebereitschaft,
Eingdnge

nung, Eingénge

B/A Kanalauswah),
Eingong

Cc/D Umschaltung Steuer-
wort/ Datenwort,
Eingong

[El interrupt-Freigabe,
Eingang
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Externsynchronisation
Kanal B,
Ein-/Ausgang

WAIT/READY-Pin
(CPU-WAIT, DMA-
READY Kanal B),

INT Interrupt-Anforde- W/RDYB
rung, Ausgang

TxDA. TxDB  Sendedaten,

Ausgénge Ausgang RTSA, RTSB  Sendeanforderung
W/RDYA  WAIT/READY-Pin
(CPU WAIT, DMA.  SYNGA  Externsynchronisation = Systemtakt
READY Kanal A), Kanal A, DTRA, DTRB Bereitschaft Daten-
Ausgang Ein-/Ausgang lerminal, Ausgang
) Empfénger- und Sendertakt
Kanal B gemeinsam gebondet,
Pin-Bezeichnung RxTxCB
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Eigenschaiten des U 856 D 4 unabhéngige serielle Ports: — Betriebszustand

zwei Sender-, sowie Empfénger-

ports

asynchrone oder synchrone
Arbeitsweise

asynchrone Daten mit 5, 6, 7
oder 8 Datenbits, 1, 11/, oder

2 Stoppbits und gerader,
ungerader oder keiner Paritats-
erzeugung bzw. Parittsprifung

Paritdts-, Uberlouf- und
Rahmenfehlerkennung

Breok-Erzeugung und
-Erkennung

alle Eingdnge und Ausgdnge
voll TTL-kompatibet

Taktvarionten: x1, x16, x32, x64

Dateniibertragungsraten:
0 bis 550 k bit/s

4 Eingtinge/4 Ausgbnge
zur MODEM-Steuerung

volle Fahigkeit zur Arbeit nach
HDLC einschlieBlich Verarbei-
tung des |-Feld-Restes

interne oder externe Zeichen-
synchronisation mit automa-
tischer Einfigung von
Synchronisationszeiten und
Flags

AdreBerkennung”
bei SDLC/ADLC

Betriebszustand ,Synchronisa-
tionshyteunterdrickung”

bei mono- und bisynchroner
Arbeitsweise

Die hohen Ubertragungsraten
und die automatische CRC-
Erzeugung gestalten die direkte
Zusammenschaltung mit
Floppy-Disk-Speichern
doppelter Dichte, ohne daf
direkter Speicherzugrift
erforderlich ist

empfangene Doten und
Fehlerregister sind vierfach, zu
sendende Daten zweifoch
gepuffert

Leistungsfihige Intercuptstruktur
durch wohlweise festen oder
varioblen Interruptvekter

CRC —16 oder CRC -C CITT -
(0 und —1) —Prifpolynom
gliltige empfangene Daten vor
Uberschreiben geschdtzt

5V Einphasentakt und eine
einzige 5 V-Gleichspannungs-
versorgung

Prioritatslogik durch Kaskadie-
rung der Bausteine
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Struktur eines SIO-Kanals
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((;:’::;:i::ntml Uss = 0V) Kurzzeichen MeBbedingung min typ max | Einheit
Betriebsspannung Ucc -0,5 7 v
Eingangsspannung U =35 7 vV
Betriebstemperatur e 0 70 °C
Lagertemperatur *ag -55 125 oC
Verlustleistung Py o =250C 1.1 w
Statische Kennwerte:
(fa=0...70°C;
Bezugspotential Uss =0 V)
Betriebsspannung Uce 4,75 5 8,25 v
Eingangsspannung Low Un -0,5 0.8 vV
Eingangsspannung High U —-2,0 Uce v
Takieingangssponnung Low Uic -0,5 0,45 v
Takteingangsspannung High Uinc Uce—0,2 Uce v
Ausgangssponnung Low Uar lot == 1,8 mA 0.4 vV
Ausgangsspannung High Uown low == —0,25 mA 2.4 Vv
Stremaufnahme lcc te =—400ns 140 mA
Eingangsreststrom lu U =0...Ue 10 #A




Dynamisdie Kennwerte:
(‘?u =0... 7OOC,

i'ge = 4,75...520V;
Bezugspoiential Uss == 0 V)

Takiperiode
High-Breite des Taktes
Low-Breite des Taktes

Anstiegs- und Abfollzeiten
des Taktes

Kurzzeichen MeBbedingung min typ mox | Einheit
t 400 ) ns
twlcn) 180 2000 ns
tulcl) 180 2000 ns
te tr 30 ns

0t~ tw(CH) + tw(CL) 1 tr t1r






